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_____ENGLISH
Safety Note Output signal SW6: Proportional/3 point

A

To avoid injury and damage to persons
and devices, it is absolutely necessary
these instructions are carefully read
and observed prior to assembly and
commissioning.

Necessary assembly, start-up, and
maintenance work must be performed
only by qualified, trained and authorised
personnel.

Prior to assembly and maintenance work
on the controller, the system must be:

- depressurised

- cooled down

- emptied and

- cleaned

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

A

Do not remove the cover before the
power supply is fully switched off.

Disposal instruction

This product should be
dismantled and its
components sorted, if
possible, in various groups
before recycling or disposal.

Always follow the local disposal
regulations.

Mounting @
Fix the AME 13 on the valve @.

Wiring @

A

Do not touch anything on the PCB!
Switch off the power line before wiring
the actuator! Lethal voltage!

Wire the actuator according to the wiring
diagram.

Control signal

Control signal from the controller must be
connected to terminals Y (input signal) and
SN (common) on the AME printed board.

DH-SMT/SI

Output signal from the terminal X can be
used for indication of the current position.
Range depends on the DIP switch settings.

Supply voltage

Supply voltage (24 V~ -15 to +10%, 50 Hz)
must be connected to the terminals SN
and SP.

DIP switch settings
U|-mog| !
Vv | om2| ov--v
Direct | W] Inverse
e Sequential
02 V_5(6)V |\ 5(6)V_10V
Proportional | o\l 3 point/RL
N
ol ]
Reset | OB Reset
h Factory settings:

ALL switches are on OFF position!

&q NOTE:

All combinations of DIP switches are
allowed. All functions that are selected are
added consecutively. There is only one logic
override of functionalities i.e. the switch No.6
Proportional /3 point, which sets actuator to
ignore control signal and works as a “simple”
3-point actuator.

SW1:U/10

Factory setting is:
voltage control signal (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V @

h Factory setting is:
2-10V.

SW3: Direct/Inverse @

h Factory setting is:
DIRECT

SW4: ---/Sequential @

Two actuators can be set to work parallel
with one control signal. If the SEQUENTIAL
is set than an actuator responds to split

control signal (see 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

&q NOTE:

This combination works in combination with
switch No.5: 0(2)-5(6) V//5(6)-10 V.

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V@

&q NOTE:

This function is available if switch No.4: ---/
Sequential is set.

E1.96.J2.8C

Actuator can operate as “simple” 3-point
actuator, if the 3-point function is selected.
Power supply should be connected on

SN and SP ports. On port 1 or 3 24 VAC
signal is connected for rising or lowering
of actuator. Return signal X indicates the
correct position.

&q NOTE:

if 3 point function is selected actuator does
not respond to any control signal on port Y.
It only rises and lowers spindle if power is
supplied on port 1 or 3.

SW7: Not in use
SW8: Notin use

SW9: Reset

After the actuator has been connected

to power supply, the actuator will start

the self-adjustment procedure. The
indicator LED flashes until self adjustment
is finished. The duration depends on the
spindle travel and will normally last a few
minutes. The stroke length of the valve is
stored in the memory after self adjustment
has been completed. To restart self
adjustment, change the position of RESET
switch (switch No.9). If the supply voltage
is switched off or falls below 80 % in more
than 0.1 s, the current valve position will be
stored in the memory and all data remain
saved in the memory also after a power
supply cut-out.

Function test

The indicator light shows whether the
positioner is in operation or not. Moreover,
the indicator shows the control status and
faults.
Constant light

- normal operation
No light

- no operation or no power supply
Intermittent light (1 Hz)

- self adjusting-mode
Intermittent light (3 Hz):

- power supply too low

- insufficient valve stroke (<20 s)

- end-position cannot be reached.

Danfoss Heating
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Sikkerhedsbestemmelser

A

For at undga personskader og
erstatningsskader pa produkter, er det
absolut ngdvendig at gennemlaese
felgende instruktion.

Montering, opstart og vedligeholdelse ma
kun foretages af kvalificeret og autoriseret
personale.

Forud for monterings- og
vedligeholdelsesarbejde pa
regulatoren skal systemet veere:

- tryklgst

- nedkglet

-tomt

- rengjort

Leverandgrens retningslinier skal fglges.

A

Fjern ikke deekslet, for stramforsyningen
er helt koblet fra.

Bortskaffelsesinstruktion

Dette produkt skal, om muligt,
adskilles og sorteres i dets
forskellige materialegrupper,
for det genbruges eller
bortskaffes.

Folg altid de lokale regulativer for
bortskaffelse.

Montering @
Fastger AME 13 pa ventilen @.

Elektrisk tilslutning @

A

Ror ikke ved PCB!
Sluk for strammen inden elektrisk
tilslutning af motoren! Kan veere livsfarlig!

Tilslut motoren iht. ledningsdiagrammet.

Styresignal

Styresignalet fra regulatoren skal tilsluttes
terminal Y (indgangssignal) og SN (falles)
pa AME’s klemraekke.

Udgangssignal

Udgangssignal fra terminal X kan anvendes
til indikering af aktuel position.

Omradet afhaenger af DIP kontakternes
indstilling.

Danfoss Heating E1.96.J2.8C DH-SMT/SI

Forsyningsspaending

Forsyningsspaendingen (24 V~ -15/+10%,
50 Hz) skal tilsluttes klemme SN og SP.

Indstilling af DIP kontakter

U |-mg| !

2V_-V [ o2 0Vo--V
Direkte | W Indirekte

e Ey = Sekvens
vl 5(6)V_10V
)] ) 3-punkt/RL
~NE
col ]
Reset ‘O] Reset

0(2) V_5(6) V
Proportional

h Fabriksindstilling:
Alle kontakter er | OFF position!

éq Bemeerk:

Alle kombinationer af kontaktindstillinger
er tilladelige. Alle funktionsvalg er

tilfojet en efter en. Der er kun en logisk
overskridelse af funktionaliteten: Kontakt
Nr. 6 Proportional/3-punkt styring, som
saetter aktuatoren i stand til at ignorere
reguleringssignalet og arbejde som en
"simpel” 3- punkt motor

v

h Fabriksindstilling
Spaendingssignal (0- 10 V).

2V-10/0V-10V @

h Fabriksindstilling:
2-10 V.

Direkte/Indirekte @

h Fabriksindstilling:
DIREKTE

---/Sekvens @

To aktuatorer kan arbejde parallelt med et
reguleringssignal.
| SEKVENS indstilling reagerer aktuatoren

pa delt styresignal (se 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

éq Bemeerk:

Denne kombination arbejder sammen med
kontakt Nr. 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V

0(2)-5(6) V/5(6)-10V @

&q Bemeerk:

Denne funktion er tilgeengelig hvis kontakt
Nr. 4:---/Sekvens er indstillet.

Proportional/3-punkt @

Aktuatoren arbejder som en “simpel”
3-punkt aktuator, hvis 3-punkt funktionen
er valgt. Forsyningsspaending tilsluttes
klemmerne SN og SP. P& klemmerne 1 og

3 tilsluttes 24 VAC signal til abne- lukke
funktion af aktuatoren. Udgangssignal X
indikerer korrekt position.

&q Bemeerk:

Hvis 3-punkt funktionen er valgt, reagerer
aktuatoren ikke pd signaler pa klemme'Y.
Motorspindelen bevaeger sig kun opad eller
nedad ved signaler pa klemme 1 eller 3.

Reset )

Efter tilslutning af forsyningsspaending,
vil aktuatoren starte en selvjusterings
procedure. LED indikatoren blinker indtil
selvjusteringen er feerdig. Varigheden
afhaenger af spindelvandringen og tager
normalt nogle fa minutter. Ventilens
spindelvandring lagres i hukommelsen
efter selvjusteringen er faerdig. For at
starte selvjustering, skiftes positionen

af RESET kontakten (kontakt Nr. 9). Hvis
forsyningsspaendingen svigter eller
falder til under 80 % i mere end 0,1
sekund, vil den aktuelle ventilposition
lagres i hukommelsen og alle data bliver
bevaret i hukommelsen, ogsa efter at
forsyningsspaendingen afbrydes.

Funktions test

Lysdioden indikerer, om aktuatoren er
i drift, ligesom den viser driftsstatus og
eventuelle fejl.
« Konstant lys

- normal drift
« Intetlys

- ikke i drift, ingen stremforsyning
« Interval blink (1 Hz)

- selvjusteringsmodul
+ Interval blink (3 Hz)

- stremforsyning for lav

- ventil slagleengde utilstraekkelig

- endestilling kan ikke nas
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Sicherheitshinweise Steuersignal 0(2) V-5(6) V/5(6) V-10 V@

A

Vor dem Einbau und der Inbetriebnahme
ist zur Vermeidung von Personenschaden
und Schaden an den Geraten die vorlie-
gende Betriebsanleitung sorgfaltig durc
Hzulesen und unbedingt zu beachten.

Einbau-, Inbetriebnahme- und
Wartungsarbeiten diirfen nur durch ge-
schultes und autorisiertes Fachpersonal
durchgefiihrt werden.

Vor dem Einbau des Ventils und der
anschlieBenden Montage des Stellantriebs
und vor Wartungsarbeiten an der
Ventileinheit muss die Anlage:

- drucklos gemacht werden

- abkihlen

- entleert werden

- gereinigt werden.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers oder
des Anlagenbetreibers sind zu beachten.

A

Entfernen Sie die Abdeckung nicht,
bevor die Stromversorgung komplett
ausgeschaltet ist.

Anweisung zur Entsorgung

Dieses Produkt sollte
ausgebaut und in dessen
Bestandfteile zerlegt werden.
Sortieren Sie die einzelnen
Bestandpteile entsprechend
der Entsorgungsgruppen zur
Wiederverwertung oder Entsorgung.

Beachten sie dabei immer die lokalen
Entsorgungsrichtlinien.

Montage @
AME 13 am Ventil ansetzen @.

Elektrischer AnschluB3 @

A

Bitte die Platine nicht direkt beriihren!
Trennen Sie das Netzkabel vor der
Verdrahtung des Stellantriebs! Tédliche
Spannung!

SchlieBen Sie den Stellantrieb gemdl3
dem Verdrahtungsplan an.

DH-SMT/SI

Das Steuersignal des Reglers ist an Klemme
Y (Eingangssignal) und Klemme SN
(Sammelklemme) an der AME-Printplatte
anzuschlieBen.

Ausgangssignal

Das Ausgangssignal von Klemme X kann
zur Anzeige der aktuellen Position benutzt
werden. Der Bereich hdngt von der Briicke
ab.

Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung (24 V~ -15 bis
+10%, 50 Hz) ist an Klemme SN und SP
anzuschlie3en.

Einstellung der DIP Briicke

U |-moQ| !

2V_-V | o2 0V--V

Direct | Wl Inverse
e EN = Sequentiell
02)V_5(6)V |\l ] 56)V_10V
Proportionél | o\l 3-Punkt/RL
~NE]
ol ]
ol ]

Reset Reset

h Werkseinstellung:
ALLE Schalter sind in der Position OFF! @

&q BEMERKUNG:

alle Kombinationen von DIP Schalter

sind erlaubt. Gewdhlte Funktionen sind
hintereinandergelegt. Es gibt nur eine
logische Umsteuerung der Funktionen:
Briicke Nr.6 proportional/3-Punkt. Dadurch
wird der Antrieb so umgeschaltet, dass

das Signal ignoriert wird und arbeitet als
“liblicher” 3-Punkt Anrieb.

ue

h Werkseinstellung:
Spannungsregelsignal (0 - 10V).

2V-10/0V-10@

h Werkseinstellung:
2-10V.

Direct/Inverse @

h Werkseinstellung:
DIRECT

---/Sequentiell @

Zwei Antriebe kdnnen parallel mit einem
Steuersignal arbeiten. Bei der Einstellung
SEQUENTIAL Antrieb reagiert auf geteilten
Steuersignal (sehe 0(2) V-5(6 V)/5(6) V-10V).

&q BEMERKUNG:

Diese Kombination funktioniert mit dem
Schalter No.5: 0(2) V-5(6 V)/5(6) V-10 V

E1.96.J2.8C

&q BEMERKUNG:
diese Funktion ist wirksam, wenn der Schalter
No.4: ---/Sequentiell eingestellt ist.

Proportionéal/3-Punkt @

Bei der gewahlten 3-Punkt Funktion kann
der Antrieb als “einfacher” 3-Punkt Antrieb
arbeiten. Die Spannungsversorgung ist an
Klemme SN und SP anzuschlieBen. Auf der
Klemme 1 oder 3 = 24 VAC Steuersignal
sorgt fur stetigen oder absenken der
Antriebs. Das Ausgangssignal von Klemme
X kann zur Anzeige der aktuellen Position
benutzt werden.

&q BEMERKUNG:

wenn die 3-Punkt Funktion gewdhlt wird,
reagiert der Antrieb nicht auf irgendwelche
der Steuersignale Y Klemme. Der Antrieb
bewegt die Motorenspindel nach oben oder
nach unten bei dem Steuersignal auf Klemme
1 oder 3.

Reset

Nach Einschalten der Stromversorgung
startet der Regelantrieb den
Selbstanpassungsvorgang. Die
Leuchtdiode blinkt, bis die Anpassung
abgeschlossen ist. Dies dauert
normalerweise einige Minuten,
abhangig von der Distanz der
Spindelbewegung. Die Hublénge des
Ventils wird nach abgeschlossener
Selbstanpassung im Speicher registriert.
Der Selbstanpassungsvorgang kann durch
Driicken der RESET-Taste wiederholt
werden (Schalter No. 9). Bei Ausfall der
Versorgungsspannung - oder beim
Absinken auf einen Wert kleiner 80

% - langer als 0,1 s, wird die aktuelle
Ventilposition im Speicher gespeichert.
Alle Daten sind also auch im Falle einer
Stromunterbrechung gesichert.

Funktionstest

Die Leuchtdiode zeigt den Motorbetrieb,

den Betriebszustand und eventuelle Fehler

an.

Dauerlicht

- normaler Betrieb

Kein Licht

- nichtin Betrieb oder keine
Stromversorgung

Blinklicht (1 Hz)
Selbstanpassungsmodus

Blinklicht (3 Hz)

- Versorgungsspannung zu niedrig

- Ventilhubldnge ungeniigend (<20 s)

- Endposition nicht erreichbar.

Danfoss Heating
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FRANCAIS

Sécurité

A

Pour éviter des dommages physiques et
matériels, il est absolument nécessaire
de lire attentivement et de respecter ces
instructions avant le montage et la mise
en service.

Le travail d'assemblage, de démarrage
et de maintenance nécessaire doit étre
effectué uniquement par un personnel
qualifié, formé et autorisé.

Avant le travail d'assemblage et de
maintenance du contréleur, le systéme
doit étre:

- dépressurisé

- refroidi

- vidé

- nettoyé
Suivre les instructions du fabricant du
systéme ou de son service.

A

Ne pas retirer le capot avant d’avoir
totalement coupé l'alimentation.

Indications de mise au rebus

Ce produit peut étre démonté
et tous ses composants
classés si possible en
différentes catégories en

vue de leur recyclage ou
destruction

Dans tous les cas, suivre la législation
locale de mise au rebus.

Montage @
Fixer 'AME 13 sur la vanne @.

Branchement éléctrique @

A

Ne pas toucher la carte de circuitimprimé!
Couper l'alimentation avant de raccorder
I'actionneur ! Danger de mort!

Raccorder I'actionneur conformément au
schéma de branchement électrique.

Signal de commande

Le signal du régulateur doit étre branché
sur la borne Y (signal d’entrée) et la borne
SN (commun) sur la carte imprimée de
I'AME.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne X peut
servir pour indiquer la position actuelle. La
zone dépend des réglages du sélecteur de
fonction DIP.

Tension d’alimentation

La tension d'alimentation (24 V~-15/+10%,
50 Hz) doit étre branchée aux bornes SN
et SP.

Réglages du sélecteur de fonction
DIP

U |-moQ| !

2V_—-V [ om2| o0V_--V

Direct | Wi Inverse
ey = Séquentiel
02V 56)V |\l 5(6)V_10V
Proportionnel [ o\l] 3 points/RL
N
ol ]
ol

Reset Reset

h Réglage d’usine:
TOUTES les commandes sont en position
ARRET!

@q REMARQUE:

Toutes les combinaisons des commandes DIP
sont possibles.

Toutes les fonctions sélectionnées sont
ajoutées l'une a l'autre. Il y a seulement un
pontage logique des fonctions: commande

6 Proportionnel/3 points qui fait le moteur
ignorer le signal de commande et fonctionne
comme un »simple« 3-points moteur.

V7Y 4)

h Réglage de l'usine:
le signal de commande de tension (0 - 10 V).

2V-10/0V-10@

h Réglage de I'usine:
2-10V.

Direct/Inverse @

h Réglage de I'usine:
DIRECT

---/Séquentiel @

Deux moteurs peuvent étre réglés de telle
maniere qu'ils fonctionnent parallélement
avec un signal de commande. Si la fonction
SEQUENTIEL est réglée, le moteur répond
au signal de commande »split«

(voir 0(2) V-5(6)/5(6) V-10 V).

&q REMARQUE:
Cette combinaison fonctionne en

combinaison avec la commande 5:
0(2) V-5(6 V)/5(6) V-10V.

0(2) V-5(6) V/5(6) V-10 V@

éq REMARQUE:
Cette fonction est disponible, si la commande
4: ---/Séquentiel est réglée.

Proportionnel/3 points @

Le moteur peut fonctionner comme un
»simple« 3-points moteur, si la fonction
3-points est sélectionnée. Alimentation en
courant devrait étre branchée aux bornes
SN et SP. 24VAC signal est branché aux
bornes 1 et 3 pour déplacer le moteur vers
le haut et vers le bas. Le signal X indique la
position correcte.

&q REMARQUE:

Sila fonction 3 points est sélectionnée,

le moteur ne répond a aucun signal de
commande sur la borne Y. Cette fonction
seulement déplace la broche vers le haut
et vers le bas, s'il y a de I'alimentation en
courant sur les bornes 1 et 3.

Exploitation ()

Une fois alimenté, le moteur commence
un procédé d'auto-réglage. La diode
lumineuse clignote jusqu’a ce que
I'auto-réglage soit términé. Cela dure
normalement env. 2 minutes, suivant le
déplacement de la broche. La course de la
vanne est conservée en mémoire a la fin de
I'auto-réglage. Le changement de position
de lacommande R. A Z. (commande 9) fera
redémarrer l'auto-réglage. Si lI'alimentation
est interrompue - ou chute a une valeur
inférieure a 80 % - pendant plus de 0,1

sec., la position actuelle de la vanne est
mémorisée. Toutes les données seront
donc mémorisées, méme en cas de
coupure de courant.

Test de fonction

La diode lumineuse indique que le moteur
est en fonction. Elle indique aussi I'état de
marche et les erreurs éventuelles.
Lumiére permanente

- marche normale
Pas de lumiere

- fonction arrétée, pas d'alimentation
Clignotements par intervalles (1 Hz)

- mode d'auto-réglage
Clignotement par intervalles (3 Hz)

- alimentation en courant trop faible

- course de vanne insuffisante (<20 s)

- lafin de course ne peut pas étre

atteinte.

Danfoss Heating
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Nota de seguridad

A

A fin de evitar lesiones y dafos a personas
y dispositivos, es absolutamente
imprescindible la lectura y puesta en
practica de estas instrucciones antes de
llevar a cabo las operaciones de montaje
y puesta en servicio.

Las operaciones necesarias de montaje,
puesta en marcha y mantenimiento
deberén ser realizadas Unicamente

por personal debidamente cualificado,
formado y autorizado.

Antes de llevar a cabo cualquier operaciéon
de montaje y mantenimiento del regulador,
el sistema debe ser:

- despresurizado

- refrigerado

- vaciado

- limpiado

Por favor, respete las instrucciones del
fabricante o el operador del sistema.

A

No retire la cubierta antes de haber
desconectado el suministro eléctrico

por completo.

Instucciones de eliminacion

Este producto debe ser
desmontado y si es posible,
sus componentes deben ser
separados en varios grupos
antes de su reciclado o
destruccion.

Siga siempre la regulacién local sobre

eliminacion.

Montaje @
Montaje del AME 13 en la valvula @

Cableado ©

A

iNo toque nada en la placa de circuito
impreso! jTension letal!

iDesactive la linea de suministro eléctrico
antes de conectar el actuador!

Conecte el actuador de acuerdo con el

esquema de cableado.

Senal de control

La senal de control proveniente del
regulador deberd ser conectada al terminal

DH-SMT/SI

Y (senal de entrada) y al terminal SN
(comun) en el circuito impreso del AME.

Senal de salida

La senal de salida del terminal X puede
usarse para indicar la posicién actual. El
rango dependera de la configuracion del
interruptor DIP.

Tension de alimentacion

La tensién de alimentacién (24 V~-
15/+10%, 50 Hz) tiene que ser conectada a
los terminales SN y SP.

Las configuarciones del
interruptor DIP

U|-mog| !
2V v | om2| ov--v
Directo | W] Inverso
L)
02 V_5(6)V |\
Proporcional | o\l
N
ol ]
ol ]

Secuencial
5(6)V_10V
3 vias/RL

Reset Reset

h Ajuste de fdbrica:

Todos los interruptores tienen que estar en la
posicién OFF!

&q IMPORTANTE:

Todas las combinaciones de los interruptores
estdn permitidas. Todas las funciones
seleccionadas serdn aadidas una a la otra.
Solamente hay una sobreposicion de las
funciones: el interruptor No.6 Proporcional/3
vias que hace que el actuador ignore la senal
y funcione como un “sencillo” actuador de
3vias.

V4

h Ajuste de fdbrica:
senal de control de tension (0- 10 V).

2V-10/0V-10@

h Ajuste de fdbrica:
2-10 V.

Directo/Inverso @

h Ajuste de fdbrica:
DIRECTO

---/Secuencial @

Se pueden ajustar dos acuadores
simultaneamenete que respondan ala
misma sefal de control a la vez. Al elegir
SEQUENTIAL el actuador respondera a la
sefial de control dividida

(vease 0 (2) V-5(6) V/5(6) V-10 V).

&q Nota:

Esta combinacidn funciona en combinacion
con el interruptor No.5: 0(2)- 5(6) V/5(6)- 10V).

E1.96.J2.8C

0(2)- 5(6) V/5(6)- 10V) @

&q Nota:

Esta funcidn es posible al elegir el interruptor
No.4:---/Secuencial.

Proporcional /3 vias @

Al elegir la funcién de tres vias, el actuador
funcionara como un sencillo actuador

de tres vias. La corriente de alimentacion
debe ser conectada a los puertos SNy SP.
En los puetros 1y 3 la sefal 24 VAC estard
conectada para que el actuador se mueva
hacia arriba o abajo. La sefal X indica la
posicion correcta.

@q Importante:

Al elegir la funcién de 3 vias, el actuador
no responerd a ninguna de las sefiales de
control en el puerto Y. El vdstago se moverd
hacia arriba o abajo si hay alimentacién en
el puerto 16 3.

Funcionamiento ()

Después de suministrar corriente de
alimentacion al actuador, éste inicia un
proceso de auto ajuste. El diodo LED
parpadea hasta que el proceso de auto
ajuste haya llegado a término. Este proceso
dura normalmente un par de minutos
dependiendo del recorrido del vastago.

El recorrido de la vélvula es almaceneado
en la memoria después de terminado el
auto ajuste. Para empezar de nuevo el
auto ajuste pulsar el interruptor RESET
(interruptor No.9). Si se corta la tension de
alimentacioén o en caso de que ésta caiga
por debajo de 80 % durante mas de un

0,1 s, la posicién actual de la vélvula serd
guardada en la memoria. De esta manera,
todos los datos quedaran guardados en

la memoria, incluso en caso de corte de
corriente.

Test de funcionamiento
El diodo luminoso indica si el motor esta
funcionando. Ademas indica el estado de
funcionamiento y fallos eventuales.
Luce constantemente
- funcionamineto normal
No luce
- no estd en marcha, no hay
alimentacién
Luce intermitentemente a intervalos (1 Hz)
- estado de auto ajuste
Luce intermitentemente a intervalos (3 Hz)
- corriente de alimentacion demasioado
baja
- recorrido de la valvula insuficinete
(<205)
- elrecorrido mdximo no puede ser
alcanzado

Danfoss Heating
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Veiligheid Stuursignaal Schakelaar 5:

A

Om verwondingen aan personen en
schade aan de apparatuur te voorkomen
is het absoluut noodzakelijk om deze
instructies zorgvuldig te lezen en te
bestuderen.

Noodzakelijke (de)montage, inbedrijfstel-
ling en onderhoud dient alleen door des-
kundig, getraind en bevoegd personeel
te worden uitgevoerd.

Voorafgaand aan montage-of
onderhoudswerkzaamheden moet
het systeem worden:

- afgesloten,

- afgekoeld,

- afgetapten

- gereinigd.

Volg altijd de instructies van de
installatiebouwer-of beheerder op.

A

Verwijder de afdekkap niet voordat de
voedingsspanning volledig is uitgeschakeld

Afvalverwerking

Dit product of delen ervan
dienen te worden afgevoerd op
een milieuverantwoorde wijze.
Apparatuur die elektrische
onderdelen bevat, mag niet
samen met huishoudelijk
afval worden afgevoerd.

Deze apparatuur moet apart worden
ingezameld samen met ander elektrisch
en elektronisch afval conform de geldende
wetgeving.

Montage @
Plaats de AME 13 op de afsluiter @.

Elektrische aansluiting @

A

Gevaarlijke spanning, raak niets aan op

de printplaat! Dodelijke spanning!

Schakel de stroom uit voordat de bedrading
van de servomotor wordt aangebracht!
Sluit de servomotor aan volgens het
aansluitschema.

Danfoss Heating

Het stuursignaal van de regelaar wordt
aangesloten op klem Y (ingangssignaal) en
op klem SN (gemeenschappelijke nul) van
de AME printplaat.

Uitgangssignaal

Het uitgangssignaal van klem X (t.o.v. klem
SN) kan gebruikt worden als indicatie van
de klepstand. Het bereik hangt af van de
instelling van de DIP schakelaars.

Voedingsspanning

De voedingsspanning (24V~ -15 tot +10%,
50Hz) wordt aangesloten op de klemmen
SN (nul) en SP (24Vac).

DIP schakelaars

U |-moQ| !

2V_-V | o2 0V--V

Direct | Wl Inverse
e Ey = Sequential
0(2)V_5(6)V |\l 5(6)V_10V
Proportional | o\l ] 3 point/RL
~NE]
ol ]
Reset o] Reset

h Fabrieksinstelling:
Alle schakelaars staan in de OFF (uit) positie!

@q OPMERKING:

Alle combinaties van DIP instellingen zijn
toegestaan. Alle gekozen funkties worden bij

elkaar opgeteld. Er is echter één uitzondering:

Schakelaar 6 Proportional/3 point, welke
de motor instelt als “simpele” 3-punts
servomotor.

Schakelaar 1: U/1 @

h Fabrieksinstelling:
0- 10V stuursignaal

Schakelaar 2: 2 V----/0 V---- @

h Fabrieksinstelling:
2V (4mA)

Schakelaar 3: Direct/Inverse
(Direkt/Omgekeerd) @

h Fabrieksinstelling:
Direct.

Schakelaar 4:
---/Sequential (volgorde) @

Twee motoren kunnen naar hetzelfde
signaal “luisteren”.

Als Sequential is ingesteld reageert de
motor op een gedeeld signaal.

Deze instelling werkt samen met
schakelaar 5.

E1.96.J2.8C

0(2)-5(6) V/5(6)-10 V@

&q Opm.:

Deze funktie is geldig als schakelaar 4 op
Sequential staat.

Schakelaar 6: Proportional/3 point
(Proportioneel/3punts) @

De servomotor werkt als een simpele
3-punts motor als de 3- punts funktie is
ingesteld.

Voedingsspanning wordt aangesloten op
de klemmen SN en SP. Op de klemmen

1 en 3 wordt 24Vac voor “omlaag” en
“omhoog” aangesloten. Uitgangs- signaal
X geeft de werkelijke stand aan.

&q Opmerking:

In de 3-punts funktie reageert de servomotor
niet op signalen via klem Y. De spindel
beweegt alleen bij spanning op klem 1 of
klem 3.

Schakelaar 9: Reset )

Nadat de servomotor is aangesloten op de
voedingsspanning begint de automatische
afstelprocedure. De indicatie LED knippert
tot de afstelling is beéindigd. De tijdsduur
is afhankelijk van de kleplift en bedraagt
gewoonlijk enkele minuten. De slag van de
klep wordt in het geheugen opgeslagen.
Om de afstelprocedure opnieuw te starten
dient de stand van RESET veranderd te
worden.

Wanneer de voedings-spanning wordt
uitgeschakeld of langer dan 0,1s onder 80
% daalt, wordt de momentele klepstand

in het geheugen opgeslagen en blijven
alle gegevens bewaard, ook na het
uitschakelen van de voeding.

Funktietest

De LED indicator toont het motorbedrijf,
bedrijfstoestand en eventuele fouten.
Continue aan

- normaal bedrijf
Continue uit

- geen bedrijf of geen

voedingsspanning

Knipperend (1 Hz)

- automatische afstelprocedure
Knipperend (3 Hz)

- voedingsspanning te laag

- onvoldoende klepslag (< 20 s)

- eindpositie onbereikbaar.

DH-SMT/SI_§ 9]
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. suomI
Turvallisuushuomautus! Lahtosignaali Suhteellinen/3-pisteinen @

A

Nama ohjeet on ehdottomasti luettava
ja huomioitava ennen kokoonpanoa ja
kadyttoonottoa henkilo- ja
omaisuusvahinkojen valttamiseksi.

Ainoastaan ammattitaitoiset ja valtuutetut
henkil6t saavat tehda kokoonpano-,
kdynnistys- ja huoltotoita.

Ennen sadtimen kokoonpano- ja
huoltotoita jarjestelmalle on tehtava
seuraavat toimenpiteet:

- Paineen poisto

- Jadhdytys

- Tyhjennys

- Puhdistus

Noudata jarjestelman valmistajan ohjeita.

A

Ald irrota kantta, ennen kuin virransyétté
on tdysin katkaistu.

Tuotteen hdvittaminen jatteena

Mikdli mahdollista tdmd
tuote tulee purkaa ja lajitella
puretut osat ennen niiden
kierrdttdmistd tai
hdvittdmistd jétteend.

Noudata aina paikallista lainsédddntdd
ja jdtehuoltomddrdyksid jdtteiden
hdvittdmisestd.

Kiinnittiaminen @
Kiinnitd AME 13 venttiiliin. @

Johdotus ©

A

Ald koske mihinkddn piirilevyllé!
Kddinnd virta pois pddltd ennen
toimimoottorin kytkemistd!
Hengenvaarallinen jénnite!

Kytke toimimoottori johdotuskaavion
mukaisesti.

Ohjaussignaali

Ohjaimen ohjaussignaali on liitettdva
painetun AME-piirin liitdntoihin Y
(sisadnmenosignaali) ja SN (tavallinen
signaali).

DH-SMT/SI

X-liitdnnan lahtésignaalia voidaan kdyttaa
nykyisen sijainnin ilmaisemiseen. Alue
maardytyy DIP-kytkinasetusten mukaan.

Kayttojannite

Kayttéjannite (24 V~ -15- +10 %, 50 Hz) on
yhdistettava SN- ja SP-liitantoihin.

DIP-kytkinasetukset

Ul-mg9| !
2V_-V | o2 0V-V
Suora | W] Kaanteinen
e = vaiheittainen

02)V_5(6)V | i 5(6)V_10V
Proportional | o\l 3 pisteinen/RL
N
coll ]
ol

Reset Reset

h Tehdasasetukset:
Kaikki kytkimet ovat OFF-asennossa!

&q HUOMAUTUS:

Kaikki DIP-kytkinasetusten yhdistelmdt
ovat sallittuja. Kaikki valitut toiminnot
yhdistetddn keskenddin. Vain yksi logiikka
ohittaa toiminnot: kytkimen nro 5
Suhteellinen /kolmipiste -asetus, joka
mddrittdd kdyttélaitteen jéttdmadn
signaalin huomiotta, jolloin se toimii
yksinkertaisena kolmipistekdyttdlaitteena.

V)Y 4)

h Tehdasasetus:
Jdnniteohjaussignaali (0-10 V).

2-10tai 0-10V @

h Tehdasasetus:
2-10V

Suora tai kddnteinen @

h Tehdasasetus:
SUORA

---/vaiheittainen @

Kaksi kayttolaitetta voidaan maarittaa
toimimaan rinnakkain samasta
ohjaussignaalista. Jos vaiheittaisuus
otetaan kayttoon, kayttolaite reagoi
jaettuun ohjaussignaaliin. Lisatietoja on
kohdassa 0(2)-5(6) V/5(6)-10V.

&q HUOMAUTUS:

Tdmd yhdistelmd toimii yhdessd kytkimen 5
kanssa: 0(2)-5(6) V/5(6)-10V

0(2)-5(6) V/5(6)-10V @

é[l HUOMAUTUS:
Tdmd toiminto on kdytettdvissd, jos kytkin 4
---/vaiheittainen on mddiritetty.

E1.96.J2.8C

Kayttolaite toimii yksinkertaisena
kolmipisteisend kayttolaitteena, jos
valitaan kolmipisteinen toiminta.
Virransyotto on yhdistettava SN- ja
SP-portteihin. 24 voltin AC-signaali
yhdistetddn porteissa 1 ja 3 kdyttolaitteen
avautumis- ja sulkeutumistoimintoihin.
Paluusignaali X ilmaisee oikean sijainnin.

&q HUOMAUTUS:

Jos 3-pisteinen toiminta valitaan, kdyttélaite
ei reagoi portin Y signaaliin. Se nostaa ja
laskee karaa vain, jos portteihin 1 tai 3
syotetddn virtaa.

Nollaaminen ()

Kun kéyttolaite on yhdistetty
virtaldhteeseen, se aloittaa
itsesaatotoimet. LED-merkkivalo vilkkuu,
kunnes itsesaatotoimet on tehty. Kestoaika
madraytyy karan liikkkeen mukaan, ja on
tavallisesti muutama minuutti. Venttiilin
karan liikkeen pituus tallennetaan muistiin,
kun itsesaatotoimet on tehty.

Voit aloittaa itsesdddon uudelleen
muuttamalla RESET-kytkimen asentoa
(kytkin 9). Jos virransy&tto katkeaa tai
putoaa alle 80 prosenttiin yli 0,1 sekunnin
ajaksi, nykyinen venttiilin sijainti ja kaikki
tiedot tallennetaan muistiin. Ne sdilyvat
siella sahkokatkon ajan.

Toimintojen testaaminen
Merkkivalo ilmaisee, onko kayttolaite
kdytossa vai ei. Lisaksi merkkivalo ilmaisee
ohjaustilan ja viat.
Palaa jatkuvasti

- normaali toiminta
Ei valoa

- eitoiminnassa tai ei virransyottoa.
1 Hz:n taajuudella vilkkuva valo

- itsesaatotila
3 Hz:n taajuudella vilkkuva valo

- virransyotto ei riita

- venttiilin iskunpituus ei riita (alle 20 s)

- loppusijaintia ei voi

saavuttaa.

Danfoss Heating
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______POLSKI
Warunki bezpieczenstwa Sygnat sterujacy

A

W celu unikniecia zranienia oséb i

uszkodzenia urzadzen nalezy bezwzglednie
przed montazem i uruchomieniem sitownika
zapoznac sie doktadnie z niniejsza instrukgja.

Czynnosci zwigzane z montazem,
uruchomieniem i obstuga moga by¢
dokonywane wytacznie przez osoby
uprawnione i odpowiednio
wykwalifikowane.

Przed montazem i obstuga konserwacyjna
nalezy:

- zrzucié ciSnienie,

- ostudzi¢ urzadzenie

- oproznic uktad,

- oczysci¢ uktad

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
producenta lub operatora systemu.

A

Nie zdejmowac pokrywy przed catkowitym
odtqczeniem zasilania.

Instrukcja usuwania odpadow

Ten produkt powinien by¢
rozebrany a jego komponenty
posegregowane, jesli to
mozliwe, na rézne grupy
przed poddaniem
recyklingowi lub utylizacji.

Zawsze stosuj sie do miejscowych
przepisow w zakresie usuwania odpaddw.

Montaz @

Zamontowac sitownik AME 13
na zaworze. @

Okablowanie @

A

Nie wolno niczego dotykac¢ na ptytce
drukowanej!

Przed przystqpieniem do podtqczania
do sitownika przewodéw elektrycznych
nalezy odtqczyc zasilanie sieciowe!
Zagrozenie zycial!

Podtqczy¢ sitownik zgodnie z podanym
schematem.

Sygnat sterujacy ze sterownika musi by¢
podtaczony do wyprowadzen Y (sygnat
wejsciowy) oraz SN (masa) na ptytce
drukowanej sitownika AME.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z wyprowadzenia X
moze by¢ uzyty do wskazania biezacej
pozycji. Zakres zalezy od ustawien
przetacznika DIP.

Napiecie zasilania

Napiecie zasilania
(24 V~ -15 do +10%, 50 Hz) musi by¢
podtaczone do wyprowadzen SN i SP.

Ustawienia przetacznika DIP

U |l-moQ| !
2V_-V | o2 0V
Zgodnie | W) Odwrotnie

e Ey Sekwencyjnym
wil] 5(6)V_10V
o)} _mm 3-punktowy/RL
N
ol ]
ol ]

0(2) V_5(6) V
Proporcjonalny

Reset Reset

h Ustawienia fabryczne:
wszystkie przetgczniki sq w potozeniu OFF!

&q UWAGA:

Dozwolone sq wszystkie kombinacje
przetqgcznikéw DIP.

Wszystkie wybierane funkcje sq sumowane.
Istnieje tylko jedno logiczne ominiecie
funkcjonalnosci: przetqcznik nr 6
Proportional /3 point (Proporcjonalny/3-
punktowy), ktéry powoduje, Ze sitownik
ignoruje sygnat sterujqcy i dziata jako prosty
3-punktowy sitownik.

V)Y 4)

h Ustawienie fabryczne:
sterowanie sygnatem napieciowym
(0-10V).

2-10V/0-10V @

h Ustawienie fabryczne:
2V-10V.

Direct/Inverse @

h Ustawienie fabryczne:
DIRECT

---/Sequential @

Dwa sitowniki moga by¢ sterowane
réwnolegle jednym sygnatem sterujacym.
Jesli wybrana jest opcja SEQUENTIAL,
sitownik reaguje na dzielony sygnat
sterujacy (patrz 0(2) V-5(6 V)/

5(6) V-10 V).

§q UWAGA:

To ustawienie dziata w potgczeniu z
przetqcznikiem nr 5: 0(2) V-5(6 V)/
5() v-10Vv

0(2) V-5(6 V)/5(6) V-10 V@

éq UWAGA:
Ta funkcja jest dostepna, gdy ustawiony jest
przetqgcznik nr 4: ---/Sequential.

Proportional/3 point @

Sitownik moze funkcjonowac jako prosty
sitownik 3- punktowy po wybraniu

opdji 3-point. Napiecie zasilania nalezy
podfaczy¢ do wyprowadzen SN i SP. Do
wyprowadzenia 1i 3 podtagczone jest
sygnat 24 VAC, stuzacy do podnoszenia i
opuszczania sitownika. Zwrotny sygnat X
wskazuje pozycje sitownika.

@q UWAGA:

Jesliwybrano opcje 3-point, sitownik nie
reaguje na jakikolwiek sygnat sterujqcy
na wyprowadzeniu Y. Sitownik bedzie
podnositi opuszczat wrzeciono, jeslina
wyprowadzenia 1i 3 zostanie podane
napiecie.

Reset Q)

Po podtaczeniu sitownika do zasilania
rozpoczyna sie procedura samoregulacji.
Dioda LED btyska do momentu
zakonczenia tego procedury. Trwa to
zazwyczaj pare minut w zaleznosci

od skoku wrzeciona. Po zakoriczonym
procesie samoregulacji wartos¢ skoku
zaworu jest zachowana w pamieci. Zmiana
pozycji przetacznika RESET (przetacznik

nr 6) ponownie wyzwala proces
samoregulacji. Jezeli napiecie zasilajace
zostanie odciete lub przez okres ponad 0,1
sekundy spadnie ponizej 80 %, to aktualna
pozycja zaworu jest chowana w pamieci;
zapewnia to, zachowana zachowanie
wszystkich danych - réwniez w przypadku
przerw w zasilaniu.

Test dzialania
Dioda swietlna wskazuje, czy silnik jest
aktywny czy tez nie. Co wiecej, dioda LED
wskazuje tez status sterowania i btedy.
State Swiecenie

- normalna pracaBrak swiecenia

- brak dziatania lub zasilania
Miganie z czestotliwoscia 1 Hz

- tryb samoreguladji
Miganie z czestotliwoscia 3 Hz

- zbyt niskie napiecie zasilania

- niedostateczny skok zaworu (<20 s)

- nie mozna osiggna¢ potozenia

krancowego.

Danfoss Heating
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o PYCCKMIA

TexHunKa 6e3onacHoOCTI

A

Bo n3bexkaHne HeCcHacTHbIX C/Ty4aeB 1 BbIXO-
[la yCTPOWCTBa 13 CTPOA HeobXoAMMO M13y-
4uTb 1 CObNOAATL HACTOsALLEE PYKOBOACTBO.

MoHTaX, HafnagKka n cepBucHoe

06y XMBaHMe YCTPONCTBA AOMXKHbI
OCYLIECTBNIATLCA KBANMOULMPOBAHHbBIM
NepCoHanom, JOMYLEHHbIM K LaHHbIM
BUAAM AEATENIbHOCTU.

Pa6oTbl, HeNocpeaCTBEHHO CBA3AHHbIE
C TEXHOJSIOMMYECKOWM CUCTEMOWN,
cnieflyeT BbIMOSHATbL B COOTBETCTBUN

C HCTPYKUMAMM NO ee SKCnyaTauumu.

Mepepn Hauanom paboT Mo MOHTaxy
1 06CNyKMBaHWIO PerynsTopa HeobXxoAMMo
Npou3BecTU cnepytoLyne JeACTBUA
C Tpy60nNpOBOAHON CUCTEMOIA:
- cOpoCUTL AaBneHne
- OXJIaAUTb CUCTEMY
- CUTb BOZY
- OUNCTUTb CUCTEMY

He cHumalTe KpbILLKY [0 TOro, Kak
nruTaHne 6yAeT NOMHOCTBIO OTKIIOYEHO.

A

He cHumatime KpbiwKy 00 moeo, KaK
numatue 6ydem NOTHOCMbIO OMKJIHOHEHO.

MHCprKI.II/IiI no ytuinsaynm

JaHHasa npodykyusa
noodnexxum 0eMoHmMaxy
Ha yacmu, 0518 pazoesbHoul
ymuau3ayuu cocmasHbix
KOMNOHEeHmMos.

Bcez0a cobnodatime mecmHeie npasgusia
ymunusayuu.

YcraHoBKa @

3akpenuTtb anekTponpueog AME 13 Ha
KnanaHe.

Cxema saneKTpuyeckumx
coeanHeHunin @

He npukacatimecs K omKpbimeim
KOHmakmam!

Omksilo4ame JIUHUIO NUMAHUSA heped
MOHMAXoM Npo8OOKU 3/1leKmponpusoda
BozmoxeH nemansHeil ucxod!
CmoHmMupytlime npogo0dky npugoda
CO2/1aCHO 31ekmpuyeckoli cxeme.

DH-SMT/SI

YnpaBnawowmi curHan

YnpaBnaAoLWuiiz cUrHan c perynatopa
nojlaeTcst Ha Knemmbl Y (BXOJHOW CUrHan) u
SN (Honb) nnatbl AME.

BbixogHom curHan

BbixogHOW curHan ¢ Knemmbl X MOXeET ObiTb
MCMoNb30BaH ANA UHANKALUN TeKYLLero
nonoxeHwusa. [lnanasoH 3aBucuT oT
HacTpoek nepekntoyatens DIP.

Hanpsm(el-me nATaHnA

HanpsxeHune nutaHua (24 B nepemeHHoro
TOoKa oT -15 go +10%, 50 1) nogaeTcs Ha
knemmbl SN un SP.

Hactpoiku nepekniouarens DIP

U|-mogQ| !

2V_-V [ o2 oV--V

Direct | Wil Inverse
e = Sequential
0)V_5(6)V | v 56)V_10V
Proportional | o\l 3 point/RL
N
ol ]
o]

Reset Reset

h 3aeo0dcKue ycmaHoeKu:

BCE nepexnrouamesnu Haxo0amcA e
nonoxeHuu OFF (8bIK/1104€HO).

&q NMPUMEYAHUE:

Mpuemnemer sce KombUHayuUU
nepekoyamenel DIP. Bce 8b16paHHbie
¢yHKyuU 0obasnaomcs opye K opyey.
Cywiecmsyem moJsibKo 00HO Jlo2u4eckoe
nepepezynuposaHue yHKyuU:
nepektoyamesns N2 6 — (aHanozo8wil/
UMNYJ/IbCHbIU) HACMpPAausame UCNOJIHU-
mesibHbIU MeXaHU3M MAaxkum obpazom
aHas0208bIl, 4Mo OH U2HOpUpyem
ynpasnaowuli cueHan u pabomaem Kak
UMNYJTbCHbIU UCNOTHUME/TbHbIU MEXAHU3M.

U/l (HanpsaxeHue/Tok) @

h 3aeo0ckas ycmaHoska:
ynpasnaowud cueHan HanpsxeHus 0 - 10 B.

2-10B/0-10B @

h 3aeodckas ycmaHoeKka:
2-108B.

Mpamo/o6paTHo @

h 3aeo0ckas ycmaHoeKa:
[PAMO.

---/nocnepoBartenbHo @

CyuiecTByeT BO3MOXHOCTb YCTaHOBUTb
[Ba NCMONTHATESIbHbIX MEXaHM3Ma Tak, YTO
OHV paboTatoT napannienbHo, C OfHNM
ynpasnawoLwWwym curHanom. Ecnm HactpoeHa
dyHKuma NOCIIEAOBATEJIbHO, To
UCMOMHUTENbHBIN MeXaHN3M pearmpyert Ha
ynpasnAoLWmn CUrHa «CranT»

E1.96.J2.8C

(cm. 0(2) - 5(6) B/5(6) - 10 B).

&q MNMPUMEYAHUE:
JlaHHasa cxema pabomaem 8 KOMOUHAUUU ¢

nepeksroyamesnem N 5:
0(2) - 5(6) B/5(6) - 10 B.

0(2)-5(6) B/5(6)-10B @

éq MPUMEYAHUE:

JaHHas yHKyuA umeem mMecmo Auws 8
c/1yyde, eciu HACMpoeH nepeksiio4damers
Ne 4: ---/nocredosamesibHo.

AHanorosbli/umnynbcHblil Q

MicnonHUTeNbHbIN MeXaHW3M

MOXeT paboTaTb Kak UMMy bCHbIN
VNCNONTHUTENbHBIN MEXaHV3M NP YCNI0BUN,
yTO Bbl6PaHa UMMynbcHaa GyHKLMA.
dneKkTponuTaHne nogaetca Ha BxoAbl SN

1 SP. Ha Bxogbl 1 v 3 nogaeTca curHan

24 B nepeMeHHOro ToKa ans nogbema

1 OMYCKaHUA LITOKa UCMOIHUTENbHOTO
MexaHu3ma. BoixogHowm curHan X
nokasblBaeT TeKyLlee NonoxeHue.

&q NMPUMEYAHUE:

B cnyyae, ecnu 8bibpaHa umnyiecHas
(hyHKYUSA, UCNOSTHUMETbHBIU MeXAHU3M

He pedaupyem HU HA KakoU aHas0208bll
ynpasnsowuli cuzHas Ha exode Y.
HcnosiHumesbHbIt MexaHu3m nooHUMdaem
U onyckaem wmoK moJibKo 8 C/1y4ae, eciu
3/1ekmponumaxue nodaemcs Ha exo0 1
unu 3.

Reset (C6poc)

Mocne nofaum Toka Ha NCMONTHUTENbHBbIN
MeXaHWU3M NoCnefHNIN HaunHaeT
npouecc aBTonogctpoliku. 06

3TOM CBMAETENbCTBYET MUTaHME
cBeTOAMOoAa, KOTOPOe NPOJOIKaeTCA f0
OKOHYaHMA npoLecca aBTONOACTPONKMN.
MpononmkmTenbHOCTb Npouecca

06bIYHO COCTaBNAET HECKONBKO MUHYT,

B 3aBMCUMOCTU OT NepemeLLeHna

WTOKa. BennunHa xofa KnanaHa

nocsie OKOHYaHNA aBTONOACTPONKM
perncTpmpyeTca B 3anoMuHaloLem
ycTponcTse. [pouecc aBToNnoACTPONKM
BO30OHOBNAETCA HaXKaTMEM Ha KHOMKY
cbpoca «RESET» (nepekntoyatens N2 9).
Mpwy copoce HanpsXKeHNA NUTaHNA

VNV Npu ero nageHun 6onee yem Ha

80 % B TeueHue 6onee 0,1 ¢, Tekyllee
NOJIOXKEHWe KNanaHa pernctpupyertca

B 3aMOMU/HalLWeM ycTporcTae. Takmum
ob6pa3om, Bcs MHPopMaL A CoOXpaHAeTcA B
3arnomMu1HaloLemM yCTPONCTBE, B TOM Yncie
B C/lyyasnx cO0s HaNpsXXeHWA NUTaHWS.
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QyHKLUMOHaNbHDbIN TECT
CBeToBOW AMOA HapAdy C UHAMKauunen
3a[eCcTBOBaHMA NpuBoAa NPon3BOAUT
TaKXe MHAMKALMIo paboyero cocTosHUSA 1
BO3MOHbIX OLUNOOK.
[TocToAHHOE CBeyeHne
- 006blYHOe paboyee cocToAHME
3KcnayaTauum
OTcyTcTBME CBEUEHMA
- BbIKJIOYEHME, HANPSXKEHVEe
OTKJ/IIOYEHO.
MpepbiBucToe cBeyeHme (1 Mu):
- peXrMm aBTOMOACTPONKM
MpepbiBucTOE cBeyeHme (3 Tu):
- 3NEeKTponuTaHue CIMILKOM Mano
- HejoCTaToYHadA BENMYMHA BPEMEHM
xopAa KnanaHa (<20 ¢)
- HEeBO3MOXHOCTb BXO/la B UCXO4HOEe
nonoeHue.

Danfoss Heating El.96.J2.8C DH-SMT/SI
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