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Safety Note

A

To avoid injury of persons and damages
to the device, it is absolutely necessary
to read and observe these instructions
carefully.

Necessary assembly, start-up, and
maintenance work must be performed by
qualified and authorized personnel only.
Prior to assembly and depressurizing the
system.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Mounting il
Fix the AME 10 on the valve.

Wiring A
Control signal
Control signal from the controller must be

connected to terminals Y (input signal) and
SN (common) on the AME printed board.

Output signal

Output signal from the terminal X can be
used for indication of the current position.
Range depends on the DIP switch settings.

Supply voltage

Supply voltage

(24 V~ -15 to +10%, 50 Hz) must be
connected to the terminals SN and SP.

DIP switch settings

Factory settings:
ALL switches are on OFF position! [ 3 |

Note:

All combinations of DIP switches are
allowed. All functions that are selected are
added consecutively. There is only one logic
override of functionalities i.e. the switch No.6
Proportional / 3 point, which sets actuator to
ignore control signal and works as a “simple”
3-point actuator.

SW1:
unil

Actuator can responde to a voltage or
current control signal. With switch No.1: U/I
actuator can be set either to operate with
a voltage control signal (actuator responds
to signal between 0 ... 10 V), or current
control signal (actuator responds to signal
between 0 ... 20 mA).

Factory setting:
voltage control signal (0 ... 10 V).

Sw2:

2v...10/0v... 10 H

Actuator can be set to response on a
control signal from 2V, or 0 V. If the
actuator is set to current signal than it
responds to control signal from 4 mA or
0 mA.

Factory setting is:
2...10V.

SW3:

Direct/Inverse I

Actuator can be set for spindle to travel
downwards on rising control signal
(DIRECT), OR for spindle to travel upwards
on rising control signal (INVERSE).

Factory setting is:
DIRECT

SwW4:

---/Sequential

Two actuators can be set to work parallel
with one control signal. If the SEQUENTIAL
is set than an actuator responds to split
control signal (see 0(2) V... 5(6 V) /
6(6)V...10V).

Note:

This combination works in combination with
switch No.5:0(2) V... 5(6V)/6(6) V... 10V

SW5:

0(2)V...5(6V)/6(6)V... 10 VIEL
Note:

This function is available if switch No.4:
---/ Sequential is set.

Actuator can be set to match the range of the
control signal:

2...6V (switchNo.2:2V... 10)
0...5V (switchNo.2:0V ... 10)
4... 12mA (switch No.2:2V ... 10)
0... 10mA (switch No.2:0... 10)

OR

6... 10V (switchNo.2:2V ... 10)
5... 10V (switchNo.2:0V... 10)
12... 20 mA (switch No.2:2V ... 10)
10... 20 mA (switch No.2: 0 ... 10)

SWé6:

Proportional/3 pointﬂ

Actuator can operate as “simple” 3-point
actuator, if the 3-point function is selected.
Power supply should be connected on

SN and SP ports. On port 1 or 3 24 VAC
signal is connected for rising or lowering
of actuator. Return signal X indicates the
correct position.

Note:

If 3 point function is selected actuator does
not respond to any control signal on port Y.
It only rises and lowers spindle if power is
supplied on port 1 or 3.

SW7:
LOG/LIN - Not in use

sws:
100% k, /Reduced k, - Not in use

SW9:
Reset i1

After the actuator has been connected to
power supply, the actuator will start the
self-adjustment procedure. The indicator
LED flashes until self adjustment is finished.
The duration depends on the spindle travel
and will normally last a few minutes. The
stroke length of the valve is stored in the
memory after self adjustment has been
completed. To restart self adjustment,
change the position of RESET switch
(switch No.9). If the supply voltage is
switched off or falls below 80% in more
than 0.1 s, the current valve position will be
stored in the memory and all data remain
saved in the memory also after a power
supply cut-out.

Function test

The indicator light shows whether the
positioner is in operation or not. Moreover,
the indicator shows the control status and
faults.

Constant light

- normal operation
No light

- no operation or no power supply
Intermittent light (1 Hz)

- self adjusting-mode
Intermittent light (3 Hz):

- power supply too low

- insufficient valve stroke (<20 s)

- end-position cannot be reached.
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Sikkerhedsbestemmelser

A

For at undga personskader og
erstatningsskader pa produkter, er det
absolut ngdvendig at gennemlzese
felgende instruktion.

Montering, opstart og vedligeholdelse ma
kun foretages af kvalificeret og autoriseret
personale.

F@r montering eller demontering skal
anlaegget gores tryklgst.

Leverandgrens retningslinier skal folges.

Montering Il
Fastger AME 10 pa ventilen.

Elektrisk tilslutning I

Styresignal

Styresignalet fra regulatoren skal tilsluttes
terminal Y (indgangssignal) og SN (fzelles)
pa AME’s klemraekke.

Udgangssignal
Udgangssignal fra terminal X kan anvendes
til indikering af aktuel position.

Omrédet afhaenger af DIP kontakternes
indstilling.

Forsyningsspeending
Forsyningsspaendingen (24 V~ -15/+10%,
50 Hz) skal tilsluttes klemme SN og SP

Indstilling af DIP kontakter

Fabriksindstilling:
Alle kontakter er | OFF position! [ 3 |

Bemeerk:

Alle kombinationer af kontaktindstillinger
er tilladelige. Alle funktionsvalg er tilfajet en
efter en. Der er kun en logisk overskridelse af
funktionaliteten: Kontakt Nr. 6 Proportional
/ 3-punkt styring, som saetter aktuatoren i
stand til at ignorere reguleringssignalet og
arbejde som en “simpel” 3- punkt motor

TN 4 |

Aktuatoren kan modtage
reguleringssignaler i spaending eller
strom. Med kontakt Nr.1: U /I kan
aktuatoren indstilles til at arbejde med
spaendings- signal (aktuatoren reagerer pa
signal mellem 0...10V), eller stremsignal
(aktuatoren reagerer pa signal mellem
0...20mA).

Fabriksindstilling
Spaendingssignal (0 ... 10V).

2v...10/0v...10 H
Aktuatoren kan indstilles til at reagere pa
signaler fra 2V, eller OV.

Er aktuatoren indstillet til stramsignal,
reagerer aktuatoren pa signaler fra 4mA
eller OmA.

Fabriksindstilling:
2...10V.

Direkte / Indirekte A
Aktuatoren kan indstilles til nedadgaende

spindel ved stigende kontrolsignal
(DIREKTE)

Eller opadgdende spindel ved stigende
kontrolsignal (INDIREKTE)

Fabriksindstilling:
DIREKTE

---/ Sekvens

To aktuatorer kan arbejde parallelt med et
reguleringssignal.

| SEKVENS indstilling reagerer aktuatoren
pa delt styresignal (se 0(2)V...5(6V) /
6(6)V...10V).

Bemeerk:

Denne kombination arbejder sammen med
kontakt Nr. 5: 0(2)V...5(6V) / 6(6)V...10V

0(2)V...5(6V) / 6(6)V...10vV IEA

Bemeerk:
Denne funktion er tilgaengelig hvis kontakt

Nr. 4:---/ Sekvens er indstillet. Aktuatoren kan

afpasses til styresignalet:

2...6V(kontaktNr.2:2V ... 10)
0...5V (kontakt Nr.2:0V ... 10)
4... 12mA (kontakt Nr.2:2V ... 10)
0... 10mA (kontakt Nr.2:0... 10)

Eller

6... 10V (kontakt Nr.2:2V ... 10)
5...10V (kontakt Nr.2:0V ... 10)
12... 20mA (kontakt Nr.2:2V ... 10)
10... 20 mA (kontakt Nr.2:0 ... 10)

Proportional / 3-punkt El
Aktuatoren arbejder som en “simpe
3-punkt aktuator, hvis 3-punkt funktionen
er valgt. Forsyningsspaending tilsluttes
klemmerne SN og SP. Pa klemmerne 1 og
3 tilsluttes 24 VAC signal til abne- lukke
funktion af aktuatoren. Udgangssignal X
indikerer korrekt position.

|n

Bemeerk:

Hvis 3-punkt funktionen er valgt, reagerer
aktuatoren ikke pa signaler pa klemme Y.
Motorspindelen beveeger sig kun opad eller
nedad ved signaler pd klemme 1 eller 3.

Reset i1

Efter tilslutning af forsyningsspaending,
vil aktuatoren starte en selvjusterings
procedure. LED indikatoren blinker indtil
selvjusteringen er feerdig. Varigheden
afhaenger af spindelvandringen og tager
normalt nogle fa minutter. Ventilens
spindelvandring lagres i hukommelsen
efter selvjusteringen er faerdig. For at
starte selvjustering, skiftes positionen

af RESET kontakten (kontakt Nr. 9). Hvis
forsyningsspaendingen svigter eller
falder til under 80% i mere end 0,1
sekund, vil den aktuelle ventilposition
lagres i hukommelsen og alle data bliver
bevaret i hukommelsen, ogsa efter at
forsyningsspaendingen afbrydes.

Funktions test

Lysdioden indikerer, om aktuatoren er
i drift, ligesom den viser driftsstatus og
eventuelle fejl.

Konstant lys

- normal drift

Intet lys

- ikke i drift, ingen streamforsyning
Interval blink (1Hz)

- selvjusteringsmodul

Interval blink (3 Hz)

- stremforsyning for lav

- ventil slagleengde utilstraekkelig

- endestilling kan ikke nas
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DEUTSCH

Sicherheitshinweise

A

Um Verletzungen an Personen und
Schaden am Gerat zu vermeiden, diese
Anleitung unbedingt beachten.

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten diirfen nur von
sachkundigen und autorisierten Personen
durchgefiihrt werden. Anlage vor Montage,
Demontage unbedingt drucklos machen.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Montage Il
AME 10 am Ventil ansetzen.

Elektrischer Anschiu IEA

Steuersignal

Das Steuersignal des Reglers ist an Klemme
Y (Eingangssignal) und Klemme SN
(Sammelklemme) an der AME-Printplatte
anzuschlieBen.

Ausgangssignal

Das Ausgangssignal von Klemme X kann
zur Anzeige der aktuellen Position benutzt
werden. Der Bereich hangt von der Briicke
ab.

Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung (24 V~ -15 bis
+10%, 50 Hz) ist an Klemme SN und SP
anzuschlieBen.

Einstellung der DIP Briicke

WERKSEINSTELLUNG:
ALLE Schalter sind in der Position OFF! IEEN

BEMERKUNG:

alle Kombinationen von DIP Schalter

sind erlaubt. Gewdhlte Funktionen sind
hintereinandergelegt. Es gibt nur eine
logische Umsteuerung der Funktionen:
Briicke Nr.6 proportional / 3-Punkt. Dadurch
wird der Antrieb so umgeschaltet, dass

das Signal ignoriert wird und arbeitet als
“liblicher” 3-Punkt Anrieb.

unil

Antrieb kann auf Strom- oder
Spannungsregelsignale reagieren. Mit
dem Schalter No.1: U/l kann der Antrieb
zwischen Spannungsregelsignal (Antrieb
reagiert auf Y Signal von 0 bis 10 V), oder
Stromregelsignal (Antrieb reagiert auf
Signal von 0...20 mA).

Werkseinstellung:
Spannungsregelsignal (0 ... 10V).

2v...10/0v...10 H

Antrieb kann auf Spannungsregelsignal
von 2V, oder OV reagieren. Wenn der
Antrieb auf Stromsignal eingestellt ist,
reagiert auf Regelsignal vom 4 mA oder
0 mA.

Werkseinstellung:
2...70V.

Direct/Inverse A

Der Antrieb kann so eingestellt werden,
dass die Motorenspindel nach unten
bewegt bei steigendem Steuersignal
(DIRECT), ODER dass die Motorenspindel
nach oben bewegt bei steigendem
Steuersignal (INVERSE).

Werkseinstellung:
DIRECT

---/Sequentiell

Zwei Antriebe kdnnen parallel mit einem
Steuersignal arbeiten. Bei der Einstellung
SEQUENTIAL Antrieb reagiert auf geteilten
Steuersignal (sehe 0(2) V... 5(6 V) /

6(6) V... 10V).

BEMERKUNG:

Diese Kombination funktioniert mit dem
Schalter No.5:02) V... 56V)/6(6) V... 10V

0(2)V...5(6V)/6(6)V...10VIER

BEMERKUNG:

diese Funktion ist wirksam, wenn der Schalter
No.4: --- / Sequentiell eingestellt ist. Antrieb
kann auf den Steuersignalbereich angepasst
werden:

2...6V (Schalter No.2:2V ... 10)
0...5V (Schalter No.2:0V ... 10)
4... 12mA (Schalter No.2:2V ... 10)
0... 10mA (Schalter No.2:0 ... 10)

ODER

6... 10V (Schalter No.2:2V ... 10)
5... 10V (Schalter No.2:0V...10)
12... 20 mA (Schalter No.2:2 V... 10)
10... 20mA (Schalter No.2: 0 ... 10)

Proportionil/3-Punkt IEl

Bei der gewahlten 3-Punkt Funktion kann
der Antrieb als “einfacher” 3-Punkt Antrieb
arbeiten. Die Spannungsversorgung ist an
Klemme SN und SP anzuschlief3en. Auf der
Klemme 1 oder 3 = 24 VAC Steuersignal
sorgt fur stetigen oder absenken der
Antriebs. Das Ausgangssignal von Klemme
X kann zur Anzeige der aktuellen Position
benutzt werden.

BEMERKUNG:

wenn die 3-Punkt Funktion gewdbhlt wird,
reagiert der Antrieb nicht auf irgendwelche
der Steuersignale Y Klemme. Der Antrieb
bewegt die Motorenspindel nach oben oder
nach unten bei dem Steuersignal auf Klemme
1 oder 3.

Reset i1

Nach Einschalten der Stromversorgung
startet der Regelantrieb den
Selbstanpassungsvorgang. Die
Leuchtdiode blinkt, bis die Anpassung
abgeschlossen ist. Dies dauert
normalerweise einige Minuten,
abhangig von der Distanz der
Spindelbewegung. Die Hubldnge des
Ventils wird nach abgeschlossener
Selbstanpassung im Speicher registriert.
Der Selbstanpassungsvorgang kann durch
Driicken der RESET-Taste wiederholt
werden (Schalter No. 9). Bei Ausfall der
Versorgungsspannung - oder beim
Absinken auf einen Wert kleiner 80%
-langerals 0,1 s, wird die aktuelle
Ventilposition im Speicher gespeichert.
Alle Daten sind also auch im Falle einer
Stromunterbrechung gesichert.

Funktionstest

Die Leuchtdiode zeigt den Motorbetrieb,

den Betriebszustand und eventuelle Fehler

an.

Dauerlicht

- normaler Betrieb

Kein Licht

- nichtin Betrieb oder keine
Stromversorgung

Blinklicht (1 Hz)

- Selbstanpassungsmodus

Blinklicht (3 Hz)

- Versorgungsspannung zu niedrig

- Ventilhublédnge ungeniigend (<20 s)

- Endposition nicht erreichbar.
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Sécurité

A

Observer et lire attentivement les
instructions afin d'éviter les blessures
eventuelles et les dommages de
I'installation.

Le montage, la mise en marche et toute
opération de maintenance doivent étre
effectués par un service ou une personne
de qualification.

Dépressuriser le systeme avant le montage.

Suivre les instructions du fabricant du
systéme ou de son service.

Montage Il
Fixer I’'AME 10 sur la vanne.

Branchement éléctrique A

Signal de commande

Le signal du régulateur doit étre branché
sur la borne Y (signal d’entrée) et la borne
SN (commun) sur la carte imprimée de
I'AME.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne X peut
servir pour indiquer la position actuelle. La
zone dépend des réglages du sélecteur de
fonction DIP.

Tension d’alimentation

La tension d‘alimentation (24 V~-15/+10%,
50 Hz) doit étre branchée aux bornes SN
et SP.

Réglages du sélecteur de fonction

DI 3 |

Réglage d’usine:
TOUTES les commandes sont en position
ARRET!

REMARQUE:
Toutes les combinaisons des commandes DIP
sont possibles.

Toutes les fonctions sélectionnées sont
ajoutées l'une a l'autre. Il y a seulement un
pontage logique des fonctions: commande

6 Proportionnel/ 3 points qui fait le moteur
ignorer le signal de commande et fonctionne
comme un »simple« 3-points moteur.

unil

Le moteur peut répondre au signal de
commande en tension ou en courant.

Avec la commande 1: U/l le moteur peut
étre réglé pour fonctionner soit a lI'aide du
signal de commande de tension (le moteur
répond au signal entre 0...10V), soit au
signal de commande de courant (le moteur
répond au signal entre 0...20mA).

Réglage de l'usine:
le signal de commande de tension (0 ... 10 V).

2v...10/0v...10H

Le moteur peut étre réglé pour répondre
au signal de commande a partirde 2V,

ou 0 V. Sile moteur est réglé au signal de
courant, il répond au signal de commande
a partirde 4 mA ou 0 mA.

Réglage de l'usine:
2...10V.

Direct/Inverse A

Le moteur peut étre réglé de telle maniere
que la broche se déplace vers le bas
quand le signal de commande augmente
(DIRECT), ou qu'elle se déplace vers le haut
quand le signal de commande augmente
(INVERSE).

Réglage de l'usine:
DIRECT

---/Séquentiel

Deux moteurs peuvent étre réglés de telle
maniére qu'ils fonctionnent parallélement
avec un signal de commande. Si la fonction
SEQUENTIEL est réglée, le moteur répond
au signal de commande »split«

(voir0(2) V... 5(6)/6(6) V ... 10 V).

REMARQUE:

Cette combinaison fonctionne en
combinaison avec la commande 5:
02)V...56V)/6(6)V...10V.
0(2)V...5(6V)/6(6) V... 10vIEL

REMARQUE:

Cette fonction est disponible, sila commande

4:---/Séquentiel est réglée. Le moteur peut
étre réglé jusqu’a la zone a laquelle le signal
de commande répond;

Ala zone:

2...6V (commande 2: 2V...10)
...5V (commande 2: 0V...10)
...12mA (commande 2:2V...10)
...10mA (commande 2:0...10)

... 10V (commande 2:2V ... 10)
... 10V (commande 2:0V ... 10)
12... 20mA (commande 2:2V ... 10)
10... 20 mA (commande 2:0 ... 10).

Lo OKNO

Proportionnel/ 3 points El

Le moteur peut fonctionner comme un
»simple« 3-points moteur, si la fonction
3-points est sélectionnée. Alimentation en
courant devrait étre branchée aux bornes
SN et SP. 24VAC signal est branché aux
bornes 1 et 3 pour déplacer le moteur vers
le haut et vers le bas. Le signal X indique la
position correcte.

REMARQUE:

Sila fonction 3 points est sélectionnée,
le moteur ne répond a aucun signal de
commande sur la borne Y. Cette fonction
seulement déplace la broche vers le haut
et vers le bas, s'il y a de I'alimentation en
courant sur les bornes 1 et 3.

Exploitation 10

Une fois alimenté, le moteur commence
un procédé d'auto-réglage. La diode
lumineuse clignote jusqu’a ce que
I'auto-réglage soit términé. Cela dure
normalement env. 2 minutes, suivant le
déplacement de la broche. La course de la
vanne est conservée en mémoire a la fin de
I'auto-réglage. Le changement de position
de lacommande R. A Z. (commande

9) fera redémarrer l'auto-réglage. Si
I'alimentation est interrompue — ou chute
a une valeur inférieure a 80% - pendant
plus de 0,1 sec., la position actuelle de la
vanne est mémorisée. Toutes les données
seront donc mémorisées, méme en cas de
coupure de courant.

Test de fonction

La diode lumineuse indique que le moteur
est en fonction. Elle indique aussi I'état de
marche et les erreurs éventuelles.
Lumiére permanente

- marche normale
Pas de lumiére

- fonction arrétée, pas d'alimentation
Clignotements par intervalles (1 Hz)

- mode d'auto-réglage
Clignotement par intervalles (3 Hz)

- alimentation en courant trop faible

- course de vanne insuffisante (<20 s)

- la fin de course ne peut pas étre

atteinte.
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Instrucciones de seguridad

A

Para evitar los danos de las personas y
del aparato es absolutamente necesario
que leay siga estas instrucciones atenta y
cuidadosamente.

El montaje, la preparaciényy el
mantenimiento seran efectuados
solamente por el personal calificado y
autorizado.

Antes del montaje and depresione el
sistema.

Le rogamos que cumpla con las
instrucciones del fabricante o del operador
del sistema.

Montaje [l
Montaje del AME 10 en la valvula

Cableado A

Senal de control

La senal de control proveniente del
regulador debera ser conectada al terminal
Y (senal de entrada) y al terminal SN
(comun) en el circuito impreso del AME.

Senal de salida

La senal de salida del terminal X puede
usarse para indicar la posicion actual. El
rango dependerd de la configuracion del
interruptor DIP.

Tension de alimentacion

La tensién de alimentacién (24 V~-15/+10%,
50 Hz) tiene que ser conectada a los
terminales SNy SP.

Las configuarciones del interruptor

piPHE

Ajuste de fdbrica:

Todos los interruptores tienen que estar en la
posicion OFF!

IMPORTANTE:

Todas las combinaciones de los interruptores
estdn permitidas. Todas las funciones
seleccionadas serdn afiadidas una a la otra.
Solamente hay una sobreposicion de las
funciones: el interruptor No.6 Proporcional / 3
vias que hace que el actuador ignore la sehal
y funcione como un “sencillo” actuador de 3
vias.

unil

El actuador responderd al sefal de control
de tensién o de corriente. El interruptor
No.1: U/l puede ajustarse asi que el
actuador responda a la sefal de control de
tension (el actuador respondera al sefal
entre 0y 10 V) o al seial de control de
corriente (el acuador respondera al sefal
entre 0y 20 mA).

Ajuste de fdbrica:
sefal de control de tensién (0... 10 V).

2v...10/0v...10H

El actuador se puede configurar que
responda a la sefal de control desde 2V, o
0V si el actuador estd ajustado a la sefial de
corriente, el actuador respondera a la seiial
de control desde 4mA o OmA.

Ajuste de fdbrica:
2...10V.

Directo / Inverso Il

El actuador se puede ajustar que el vastago
del actuador se mueve hacia abajo a
medida que la sefial de control aumenta
(DIRECTO) o que el vastago se mueva hacia
arriba a medida que la sefal de control
aumenta (INVERSO).

Ajuste de fdbrica:
DIRECTO

---/Secuencial

Se pueden ajustar dos acuadores
simultaneamenete que respondan a la
misma sefal de control a la vez. Al elegir
SEQUENTIAL el actuador responderd a la
sefial de control dividida
(vease0(2)V...56)V/6(6) V... 10V).

Nota:

Esta combinacidn funciona en combinacion
con el interruptor No.5: 02)V... 5(6)V/6(6)V...
10V).

0(2)V... 5(6)V/6(6)V... 10V) IEH

Nota:

Esta funcidn es posible al elegir el interruptor
No.4:---/Secuencial. Se puede ajustar la area
en la que la senal de control del actuador
responderd:

entre2...y6V (interruptorNo.2:2V ... 10),
entre0...y5V (interruptor No.2: 0V ... 10),

entre4 ...y 12 mA (interruptor No.2:2V ... 10),
entre0...y 10 mA (interruptor No.2:0 ... 10),
0

entre6...y 10V (interruptor No.2:2V ... 10),

entre5 ...y 10V (interruptor No.2: 0V ... 10),
entre 12... 20 mA (interruptor No.2: 2 V... 10),
entre 10... y 20 mA (interruptor No.2: 0 ... 10)

Proporcional /3 vias IEll

Al elegir la funcion de tres vias, el actuador
funcionara como un sencillo actuador

de tres vias. La corriente de alimentacion
debe ser conectada a los puertos SN 'y SP.
En los puetros 1y 3 la sefial 24 VAC estard
conectada para que el actuador se mueva
hacia arriba o abajo. La sefal X indica la
posicion correcta.

Importante:

Al elegir la funcién de 3 vias, el actuador

no responerd a ninguna de las sefiales de
control en el puerto Y. El vdstago se moverd
hacia arriba o abajo si hay alimentacién en el
puerto 16 3.

Funcionamiento IV

Después de suministrar corriente de
alimentacién al actuador, éste inicia un
proceso de auto ajuste. El diodo LED
parpadea hasta que el proceso de auto
ajuste haya llegado a término. Este proceso
dura normalmente un par de minutos
dependiendo del recorrido del vastago.

El recorrido de la valvula es almaceneado
en lamemoria después de terminado el
auto ajuste. Para empezar de nuevo el
auto ajuste pulsar el interruptor RESET
(interruptor No.9). Si se corta la tension de
alimentacién o en caso de que ésta caiga
por debajo de 80% durante més de un

0,1 s, la posicién actual de la valvula sera
guardada en la memoria. De esta manera,
todos los datos quedaran guardados en

la memoria, incluso en caso de corte de
corriente.

Test de funcionamiento

El diodo luminoso indica si el motor esta
funcionando. Ademas indica el estado de
funcionamiento y fallos eventuales.
Luce constantemente
- funcionamineto normal
No luce
- no esta en marcha, no hay
alimentacién
Luce intermitentemente a intervalos (1 Hz)
- estado de auto ajuste
Luce intermitentemente a intervalos (3 Hz)
- corriente de alimentacién demasioado
baja
- recorrido de la valvula insuficinete
(<205s)
- el recorrido maximo no puede ser
alcanzado
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SVENSKA

Sakerhetsanvisningar

A

For att undvika personskador och skador
pa utrustningen ar det absolut nédvandigt
att noggrant lasa och iaktta dessa
instruktioner.

No6dvandig montering, igdngséttning och
underhallsarbete ska endast utféras av
kvalificerad och auktoriserad personal
Fore montering och demontering ska
systemet goras trycklost.

Vanligen folj leverantorens instruktioner.

Montering il
Skruva fast AME 10 pa ventilen.

Elektrisk anslutning IE1

Styrsignal

Styrsignalen fran regulatorn ska anslutas till
plint Y (ingadngssignal) och SN (gemensam)
pa motorns anslutningsplintar.

Utgangssignal

Utgangssignalen fran plint X kan anvandas
till indikering av aktuellt lage.

Omradet beror pa DIP-switcharnas
installning.

Matningsspdnning
Matningsspanningen (24 V ~ -15/+10%, 50
Hz) ska anslutas till plintarna SN och SP.

Installning av DIP-switchar

Fabriksinstdllning:
Alla switchar dr i OFF-lige. IE

OBS!

Alla kombinationer av switchinstdllningar
drtillatna. Alla funktionsval tillfors en efter
en. Det finns endast en logisk 6verstyrning
ndr det gdller funktionen: switch 6 fér
proportionell / 3-punkts styrning,| som stdiller
motorn till att ignorera styrsignalen och
arbeta som en "enkel” 3-punkts motor.

unil

Motorn kan ta emot reglersignaler i bade
spannings- och stromform.

Med switch nr. 1 (U/I) kan motorn stéllas in
till att arbeta med spanningssignal (motorn
reagerar pa signal mellan 0 och 10 V) eller
stromsignal (motorn reagerar pa signal
mellan 0 och 20 mA).

Fabriksinstdllning
Spdnningssignal (0 ... 10V)

2v...10/0v...10H

Motorn kan stéllas in till att reagera pa
signaler fran 2 Veller 0 V.

Ar motorn instélld pé strémsignal, reagerar
den pa signaler fran 4 mA eller 0 mA.

Fabriksinstdllning
2...10V

Direkt / Indirekt
Motorn kan stéllas in till nedatgaende
spindel vid stigande styrsignal (DIREKT)

eller uppatgdende spindel vid stigande
styrsignal (INDIREKT)

Fabriksinstdllning
DIREKT

---/ Sekvens

Tva motorer kan arbeta parallellt med en
reglersignal. Vid instéllning sekvens pa
delad styrsignal (se 0(2) V ... 5(6 VV)/

6(6) ... 10V).

OBS:

Denna kombination arbetar tillsammans
med switchnr.5:02) V... 5(6) V/6(6) V... 10V

02)V...5(6V)/6(6)V...10vIE

OBS:

Denna funktion dr tillgéinglig om switch nr. 4
(---/ Sekvens) dr instdlld pa "Sekvens”.

Motorn kan anpassas till styrsignalen:

2...6V(switchnr.2:2V... 10)
0...5V(switchnr.2:0V ... 10)
4...12mA (switchnr.2:2V ... 10)
0... 10mA (switchnr.2:0V ... 10)

eller

6... 10V (switchnr.2:2V ... 10)
5...10V (switchnr.2:0V ... 10)
12... 20mA (switchnr.2:2V ... 10)
10... 20mA (switchnr.2:0V ... 10)

Proportionell / 3-punkt El

Motorn arbetar som en enkel 3-punkts
motor, om funktionen 3-punkt ar vald.
Matningsspanning ansluts pa plintarna SN
och SP. P4 plintarna 1 och 3 ansluts 24VAC
signal till 6ppna/ stanga-funktionen pa
motorn. Utgangssignal X indikerar korrekt
position.

OBS:

Om funktionen 3-punkt dr vald reagerar
motorn inte pd signaler pa plint Y.
Motorspindeln rér sig endast uppat eller
nedat vid signaler pa plint 1 eller 3.

Reset i1

Efter anslutning av matningsspanning
kommer motorn att starta en
sjalvjusteringsprocedur.

Lysdioden blinkar tills sjdlvjusteringen ar
fardig.

Tidsatgangen beror av spindelvandringen
och tar normalt ndgra fa minuter.

Ventilens spindelvandring lagras i minnet
efter att sjalvjusteringen ar fardig.

For att starta sjalvjusteringen skiftas laget
pa RESET (switch nr. 9).

Om matningsspanningen sviktar

eller faller till under 80 % i mer dn

0,1 sekunder kommer den aktuella
ventilpositionen att lagras i minnet och
alla data bevaras i minnet, ocksa efter att
matningsspdnningen bryts.

Funktionstest
Lysdioden indikerar om motorn &r i drift
samt visar driftstatus och eventuella fel.
Konstant ljus

- normal drift
Inget ljus

- inte i drift, ingen stromforsorjning
Blinkande ljus (1 gang /sek)

- sjalvjusteringslage
Blinkande ljus (3 ggr /sek)

- stromforsorjning for lag

- ventilens slaglangd otillracklig

- andldge kan inte nas
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NEDERLANDS
Veiligheid

A

Om verwondingen van personen en
schade aan het apparaat te voorkomen
dient men deze instructies met aandacht
te lezen.

Montage, inbedrijfstelling en
onderhoudswerkzaamheden mogen alleen
door deskundig en erkend personeel
uitgevoerd worden.

Voor montage of demontage dient de
installatie drukloos gemaakt te worden.

Voorschriften van de fabrikant en de
installatiebeheerder dienen in acht
genomen te worden.

Montage Il
Plaats de AME 10 op de afsluiter.

Elektrische aansluiting IE

Stuursignaal

Het stuursignaal van de regelaar wordt
aangesloten op klem Y (ingangssignaal) en
op klem SN (gemeenschappelijke nul) van
de AME printplaat.

Uitgangssignaal

Het uitgangssignaal van klem X (t.o.v. klem
SN) kan gebruikt worden als indicatie van
de klepstand. Het bereik hangt af van de
instelling van de DIP schakelaars.

Voedingsspanning

De voedingsspanning (24V~ -15 tot +10%,
50Hz) wordt aangesloten op de klemmen
SN (nul) en SP (24Vac).

DIP schakelaars

Fabrieksinstelling: [ 3 |
Alle schakelaars staan in de OFF (uit) positie!

OPMERKING:

Alle combinaties van DIP instellingen zijn
toegestaan. Alle gekozen funkties worden bij
elkaar opgeteld. Er is echter één uitzondering:
Schakelaar 6 Proportional / 3 point, welke

de motor instelt als “simpele” 3-punts
servomotor.

Schakelaar 1:
U/l

De servomotor kan reageren op een
spannings-stuursignaal (U) of een stroom-
stuursignaal (1).

Het spanningsbereik is 0-10V, het
stroombereik is 0 - 20 mA.

Fabrieksinstelling:
0- 10 Vstuursignaal

Schakelaar 2:

2vV...—/ov..--H

Instelling voor stuursignaal vanaf 2V ... of
vanafOoV ...

Als de servomotor is ingesteld voor
stroom-sturing, dan komt dit overeen met
4mA... of OmA...

Fabrieksinstelling:
2V (4 mA)

Schakelaar 3:

Direct/ Inverse (Direkt / Omgekeerd) [ 6|
Direct: spindel omlaag bij stijgend
stuursignaal.

Inverse: spindel omhoog bij stijgend
stuursignaal.

Fabrieksinstelling:
Direct.

Schakelaar 4:

---/Sequential (volgorde)

Twee motoren kunnen naar hetzelfde
signaal “luisteren”.

Als Sequential is ingesteld reageert de
motor op een gedeeld signaal.

Deze instelling werkt samen met
schakelaar 5.

Schakelaar 5:
0(2)...5(6)V/6(6)... 10 VIEL

Opm.:

Deze funktie is geldig als schakelaar 4 op
Sequential staat.

De motor kan worden ingesteld voor de
volgende stuursignalen:

2...6V (schakelaar2op2V...---)

0... 5V (schakelaar2op0V...---)
4...12mA (schak.2op2V...---)

0... 10mA (schak.2op0V...---)

OF

6... 10V (schakelaar2op2V...---)
5... 10V (schakelaar2op0V...---)
12...20mA (schak.2op2V...---)

10...20mA (schak.2op0V...---)

Schakelaar 6:

Proportional / 3 point
(Proportioneel/3punts) El

De servomotor werkt als een simpele
3-punts motor als de 3- punts funktie is
ingesteld.

Voedingsspanning wordt aangesloten op
de klemmen SN en SP. Op de klemmen 1 en
3 wordt 24Vac voor “omlaag” en “omhoog”
aangesloten. Uitgangs- signaal X geeft de
werkelijke stand aan.

Opmerking:

In de 3-punts funktie reageert de servomotor
niet op signalen via klem Y. De spindel
beweegt alleen bij spanning op klem 1 of
klem 3.

Schakelaar 9:
Reset

Nadat de servomotor is aangesloten op de
voedingsspanning begint de automatische
afstelprocedure. De indicatie LED knippert
tot de afstelling is beéindigd. De tijdsduur
is afhankelijk van de kleplift en bedraagt
gewoonlijk enkele minuten. De slag van de
klep wordt in het geheugen opgeslagen.

Om de afstelprocedure opnieuw te starten
dient de stand van RESET veranderd te
worden.

Wanneer de voedings-spanning wordt
uitgeschakeld of langer dan 0,1s onder
80% daalt, wordt de momentele klepstand
in het geheugen opgeslagen en blijven
alle gegevens bewaard, ook na het
uitschakelen van de voeding.

Funktietest

De LED indicator toont het motorbedrijf,
bedrijfstoestand en eventuele fouten.
Continue aan

- normaal bedrijf
Continue uit

- geen bedrijf of geen

voedingsspanning

Knipperend (1 Hz)

- automatische afstelprocedure
Knipperend (3 Hz)

- voedingsspanning te laag

- onvoldoende klepslag (< 20 s)

- eindpositie onbereikbaar.
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Turvallisuushuomautus

A

N&ita ohjeita on ehdottomasti
noudatettava henkil6- ja
omaisuusvahinkojen valttamiseksi.

Ainoastaan ammattitaitoiset ja valtuutetut
henkilot saavat tehda kokoonpano-,
kdynnistys- ja huoltotoita.

Jarjestelméan paine on poistettava ennen
kokoonpano- ja purkutgita.

Noudata jarjestelman valmistajan ohjeita.

Kiinnittaminen Il
Kiinnita AME 10 venttiiliin.

Johdotus IFA

Ohjaussignaali

Ohjaimen ohjaussignaali on liitettdva
painetun AME-piirin liitdntdihin Y
(sisddnmenosignaali) ja SN (tavallinen
signaali).

Lahtosignaali

X-liitdnndn l3htdsignaalia voidaan kadyttaa
nykyisen sijainnin ilmaisemiseen. Alue
madrdytyy DIP-kytkinasetusten mukaan.

Kayttojannite

Kayttojannite

(24 V~ -15- 410 %, 50 Hz) on yhdistettava
SN- ja SP-liitéantoihin.

DIP-kytkinasetukset

Tehdasasetukset:
Kaikki kytkimet ovat OFF-asennossa! [ 3 |

HUOMAUTUS:

Kaikki DIP-kytkinasetusten yhdistelmcit ovat
sallittuja. Kaikki valitut toiminnot yhdistetcdn
keskenddn. Vain yksi logiikka ohittaa
toiminnot: kytkimen nro 5

Suhteellinen /kolmipiste -asetus, joka
mddirittdd kdyttélaitteen jdttdmddn
signaalin huomiotta, jolloin se toimii
yksinkertaisena kolmipistekdyttolaitteena.

uni

Kayttolaite voi vastaanottaa
ohjaussignaalin virrasta tai jannitteesta.
Kytkimelld 1 (U/1) kdyttolaite

voidaan maarittaa toimimaan
janniteohjaussignaalin avulla (kdyttolaite
reagoi signaaliin alueella 0-10 V) tai
virtaohjaussignaalin avulla (kdyttolaite
reagoi signaaliin alueella 0-20 mA).

Tehdasasetus:
Jdnniteohjaussignaali (0-10 V).

2-10taio-10vIH

Kayttolaite voidaan madrittaa reagoimaan
2 V:n tai 0 V:n ohjaussignaaliin. Jos
kdyttolaite madritetddn reagoimaan
virtasignaaliin, se reagoi ohjaussignaaleihin
4 mA tai 0 mA.

Tehdasasetus:
2-10V

Suora tai kaanteinen I
Kayttolaite voidaan madrittaa
siirtdmaan karaa alaspdin nousevasta
ohjaussignaalista (SUORA)

TAI

karaa ylospdin nousevasta
ohjaussignaalista (KAANTEINEN).

Tehdasasetus:
SUORA

---/vaiheittainen

Kaksi kdyttolaitetta voidaan maarittaa
toimimaan rinnakkain samasta
ohjaussignaalista. Jos vaiheittaisuus
otetaan kdyttoon, kdyttolaite reagoi
jaettuun ohjaussignaaliin. Lisétietoja on
kohdassa 0(2)-5(6V) / 6(6)-10V.

HUOMAUTUS:
Tdmd yhdistelmd toimii yhdessd kytkimen 5
kanssa: 0(2)-5(6V) / 6(6)-10V

0(2)-5(6V) / 6(6)-10v IE

HUOMAUTUS:

Tdmd toiminto on kdytettdvissd, jos kytkin 4
---/vaiheittainen on mddiritetty.

Kdyttdlaite voidaan mukauttaa
ohjaussignaaliin.

2-6V (kytkin 2: 2-10 V)

0-5V (kytkin 2: 0-10 V)

4-12 mA (kytkin 2: 2-10 V)

0-10 mA (kytkin 2: 0-10V

TAI

6-10V (kytkin 2: 2-10 V)
5-10V (kytkin 2: 0-10 V)
12-20 mA (kytkin 2: 2-10 V)
10-20 mA (kytkin 2: 0-10 V

Suhteellinen/3-pisteinen El
Kayttolaite toimii yksinkertaisena
kolmipisteisend kayttolaitteena, jos
valitaan kolmipisteinen toiminta.

Virransyotto on yhdistettava SN- ja
SP-portteihin. 24 voltin AC-signaali
yhdistetadn porteissa 1 ja 3 kdyttolaitteen
avautumis- ja sulkeutumistoimintoihin.

Paluusignaali X ilmaisee oikean sijainnin.

HUOMAUTUS:

Jos 3-pisteinen toiminta valitaan, kdyttélaite
ei reagoi portin Y signaaliin. Se nostaa ja
laskee karaa vain, jos portteihin 1 tai 3
syétetddn virtaa.

Nollaaminen il

Kun kdyttolaite on yhdistetty
virtaldhteeseen, se aloittaa itsesaatotoimet.
LED-merkkivalo vilkkuu, kunnes
itsesaatotoimet on tehty. Kestoaika
madrdytyy karan liikkkeen mukaan, ja on
tavallisesti muutama minuutti. Venttiilin
karan liikkeen pituus tallennetaan muistiin,
kun itsesaatotoimet on tehty.

Voit aloittaa itsesdddon uudelleen
muuttamalla RESET-kytkimen asentoa
(kytkin 9). Jos virransy6tto katkeaa tai
putoaa alle 80 prosenttiin yli 0,1 sekunnin
ajaksi, nykyinen venttiilin sijainti ja kaikki
tiedot tallennetaan muistiin. Ne sdilyvat
siella sahkokatkon ajan.

Toimintojen testaaminen

Merkkivalo ilmaisee, onko kayttolaite
kaytossa vai ei. Lisaksi merkkivalo ilmaisee
ohjaustilan ja viat.
Palaa jatkuvasti
- normaali toiminta
Ei valoa
- ei toiminnassa tai ei virransyottoa.
1 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- itsesaatotila
3 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- virransyotto ei riita
- venttiilin iskunpituus ei riita (alle 20 s)
- loppusijaintia ei voi
saavuttaa.

73692172 DH-SMT/SI

E1.96.L1.1F © Danfoss 03/2007



Informacje dotyczace
bezpieczenstwa

A

Aby unikna¢ obrazen u ludzi oraz
uszkodzenia sprzetu, nalezy koniecznie
zapoznac sie z tymi informacjami i
przestrzegac ich.

Niezbedne prace zwigzane z montazem,
uruchomieniem i konserwacjg moga

by¢ wykonywane wytacznie przez
autoryzowany i wykwalifikowany personel.
Przed montazem nalezy wykona¢
dekompresje ukfadu.

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
producenta lub operatora systemu.

Montaz Il
Zamontowac sitownik AME 10 na zaworze.

Okablowanie I

Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze sterownika musi by¢
podtaczony do wyprowadzen Y (sygnat
wejsciowy) oraz SN (masa) na ptytce
drukowanej sitownika AME.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z wyprowadzenia X moze
by¢ uzyty do wskazania biezacej pozycji.
Zakres zalezy od ustawien przetgcznika DIP.

Napiecie zasilania

Napiecie zasilania

(24 V~ -15 do +10%, 50 Hz) musi by¢
podtaczone do wyprowadzen SN i SP.

Ustawienia przetacznika DIP

Ustawienia fabryczne: [ 3 |
wszystkie przefaczniki sa w potozeniu OFF!

UWAGA:

Dozwolone sq wszystkie kombinacje
przetqcznikéw DIP.

Wszystkie wybierane funkcje sq sumowane.
Istnieje tylko jedno logiczne ominiecie
funkcjonalnosci: przetqcznik nr 6
Proportional /3 point (Proporcjonalny/3-
punktowy), ktéry powoduje, ze sitownik
ignoruje sygnat sterujqcy i dziata jako prosty
3-punktowy sitownik.

uniel

Sitownik reaguje na sygnat sterujacy
napieciowy lub pragdowy. Przy pomocy
przetacznika nr 1: U/l sitownik mozna
przestawi¢ w tryb sterowania sygnatem
napieciowym (sitownik reaguje na sygnat
napieciowy w zakresie 0 ... 10 V), lub
sygnatem pradowym (sitownik reaguje na
sygnat pradowy w zakresie 0 ... 20 mA).

Ustawienie fabryczne:

sterowanie sygnatem napieciowym
(0...70V).

2v...10/0v..10H

Sitownik mozna skonfigurowac tak, ze
reaguje na sygnat sterujgcy od 2 VIub O V.
Jesli sitownik jest ustawiony na sterowanie
sygnatem pradowym, reaguje wtedy na
sygnat w zakresie od 4 mA lub od 0 mA.

Ustawienie fabryczne:
2V...10V.

Direct/Inverse I

Wrzeciono sitownika moze poruszac

sie w dot przy narastajagcym sygnale
sterujgcym (DIRECT), lub porusza¢ sie w
gore przy narastajgcym sygnale sterujgcym
(INVERSE).

Ustawienie fabryczne:
DIRECT

---/Sequential

Dwa sitowniki moga by¢ sterowane
réwnolegle jednym sygnatem sterujacym.
Jesli wybrana jest opcja SEQUENTIAL,
sitownik reaguje na dzielony sygnat
sterujacy (patrz0(2) V... 5(6 V) /
6(06)V...10V).

UWAGA:

To ustawienie dziata w potqczeniu z
przetqcznikiemnr5:02) V... 56 V)/
6(6)V...10V

0(2)V...5(6V)/6(6)V...10VIEL

UWAGA:

Ta funkcja jest dostepna, gdy ustawiony

jest przetqcznik nr 4: --- / Sequential. Mozna
ustawic zakres sygnatu sterujgcego, na ktory
bedzie reagowat sitownik; w zakresie:

2...6V (przetqczniknr2:2V ... 10)
0...5V(przetqczniknr2:0V... 10)
4... 12mA (przetgczniknr2:2V ... 10)
0... 10 mA (przetqcznik nr2:0... 10)

LUB

6... 10V (przetqgczniknr2:2V ... 10)
5... 10V (przetqczniknr2:0V ... 10)
12... 20 mA (przetqczniknr2:2V ... 10)
10... 20mA (przetgcznik nr2:0 ... 10)

Proportional/3 point E

Sitownik moze funkcjonowac jako prosty
sitownik 3- punktowy po wybraniu

opdji 3-point. Napiecie zasilania nalezy
podtaczy¢ do wyprowadzen SN i SP. Do
wyprowadzenia 1i 3 podtaczone jest
sygnat 24 VAC, stuzacy do podnoszenia i
opuszczania sitownika. Zwrotny sygnat X
wskazuje pozycje sitownika.

UWAGA:

Jesli wybrano opcje 3-point, sitownik nie
reaguje na jakikolwiek sygnat sterujqcy na
wyprowadzeniu Y. Sitownik bedzie podnosit i
opuszczat wrzeciono, jesli na wyprowadzenia
1i 3 zostanie podane napiecie.

Reset i1

Po podtaczeniu sitownika do zasilania
rozpoczyna sie procedura samoregulacji.
Dioda LED btyska do momentu
zakonczenia tego procedury. Trwa to
zazwyczaj pare minut w zaleznosci od
skoku wrzeciona. Po zakoriczonym procesie
samoregulacji warto$¢ skoku zaworu jest
zachowana w pamieci. Zmiana pozycji
przetacznika RESET (przefacznik nr 6)
ponownie wyzwala proces samoregulacji.
Jezeli napiecie zasilajgce zostanie odciete
lub przez okres ponad 0,1 sekundy spadnie
ponizej 80%, to aktualna pozycja zaworu
jest chowana w pamieci; zapewnia to,
zachowana zachowanie wszystkich danych
- rowniez w przypadku przerw w zasilaniu.

Test dziatania
Dioda swietlna wskazuje, czy silnik jest
aktywny czy tez nie. Co wiecej, dioda LED
wskazuje tez status sterowania i btedy.
State Swiecenie

- normalna pracaBrak $wiecenia

- brak dziatania lub zasilania
Miganie z czestotliwoscig 1 Hz

- tryb samoregulacji
Miganie z czestotliwoscia 3 Hz

- zbyt niskie napiecie zasilania

- niedostateczny skok zaworu (<20 s)

- nie mozna osiagna¢ potozenia

krancowego.
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PYCCKUI

TexHUKa 6e3onacHOCTU

A

Bo n3bexxaHune HecyaCTHbIX CJTyYaeB U
BbIXO[la YCTPOMCTBA U3 CTPOA He06X0ANMO
M3yunTb 1 cobnoaaTh HacTosLee
pyKOBOACTBO.

MoHTaX, Hanagka u cepBrucHoe
06CNyXKMBaHMe YCTPONCTBA AOMKHbI
OCYLLEeCTBAATLCA KBAaNMOULMPOBAHHBIM
nepCcoHanom, AonyLeHHbIM K AaHHbIM
BVAAM [eATeSIbHOCTY.

PaboTbl, HenocpenCTBEHHO CBA3AHHbIE
C TEXHOJIOTNYECKOW CUCTEMON,
cnepyeT BbINOMHATb B COOTBETCTBUM C
VNHCTPYKLUAMM MO ee 3KCriyaTauum.

Ycranoeka

3akpenuTtb anekTponpusog AME 10 Ha
KnanaHe.

Cxema 3n1eKTpuyeckmnx
coepunHenuii I

YnpaBnawowuin curHan

YnpaBnsawLwmii CUrHan c perynaropa
nofaeTcsi Ha Knemmbl Y (BXOQHOW CUrHan) u
SN (Honb) nnaTtbl AME.

BbixogHOWM curHan

BbixogHoW curHan ¢ knemmbl X MOXeT ObITb
MCMONb30BaH ANA UHAMKALMMN TeKYLLEero
nonoeHusa. ljnanasoH 3aBUCUT OT
HacTpoek nepekntoyvatens DIP.

HanpsxeHve nutaHunsa

HanpsxkeHune nuTtaHua (24 B nepemeHHoro
ToKa oT =15 o +10%, 50 'u) nopaeTcA Ha
knemmbl SN n SP.

Hactponku nepekniouartens DIP

3aso0cKue ycmaHoeku:
BCE nepekntoyamesnu Haxo0amcs 8
nonoxeruu OFF (svikntoyerio). Il

MPUMEYAHUE:

Mpuemnembl 8ce KOMbUHAYUU
nepeksoyamernet DIP. Bce 8bi6paHHbie
yHKyuU 0obasnaromcs opya K opyay.
Cywiecmsyem mosibKo 00HO Jlo2uyeckoe
nepepeaynuposaHue pyHKYuU:
nepekntoyamesno N° 6 — (aHanoz2o8wlili/
umMnysecHbIU) HACMpPAau8ame UCNOJTHU-
meJibHbIU MeXaHu3M makum 06pazom
aHasn0208bIl, YMo OH UeHopupyem
ynpasnanouuli cueHan u pabomaem Kak
UMNYbCHLIU UCNOTHUMeTbHbIU MeXaHu3Mm.

U/l (HanpsaxeHne/ToK) [ 4]
McnonHUTeNbHbIN MeXaHN3M MOXET
oTpearmpoBaTb Ha aHaJIOroBbIN
yNpaBAALLWNIA CUrHAN HaNPAXeHUnA

unu Toka. C nomoulbio nepeksoyatens
N2 1: ucnonHuTenbHbIN MexaHnzm U/l
MO>KHO HacTpouUTb NM60o Ha paboTy ¢
yNpaBAALWUM CUTHANOM HaNpsaXeHnaA
(MCNONHUTENbHDBIN MexaHn3M pearvpyet

Ha curHan 0 - 10 B), nnbo ¢ ynpasnsiowmm
CUTHANIOM TOKa (MCMONMHUTENbHbIN
MeXaH13M pearvnpyeT Ha curHan - 20 mA).

3aeodckas ycmaHoeka:

ynpasnalowul cueHan HanpaxeHus (0 - 10 B).

2-108/0-108 H

NcnonHUTENbHbIN MEXAH3M MOXHO
HaCTPOUTb TaKMM 06pPa3oMm, YTO OH
pearvpyeT Ha ynpasBasiowmii CUrHan

He meHee 2 B unn 0 B. B cnyyae, ecnn
VNCNOJTHUTENbHbIN MEXaHN3M HAaCTPOEH

Ha TOKOBbIV CUTHaJI, OH pearupyet Ha
YyNpPaBnAwLWMA CUrHan He MeHee 4 MA nnu
0 mMA.

3aeodckas ycmaHoeka:
2-108B.

Npamo/o6patro A

NcnonHUTENbHbIN MEXAaHN3M MOXHO
HaCTPOWTb TaK, UTO LUTOK NepemeLlaeTcs
BHM3 NPy BO3pacTaloLeM yrnpassioLem
curHane (MPAMO), nnn —BBepx npu
BO3pacTaloLleM ynpaBnsaoLLemM CUrHasne
(OBPATHO).

3aeodckas ycmaHoeka:
MPAMO.

---/nocnepoBaTenbHO

CyLecTByeT BO3MOXHOCTb YCTaHOBUTD
[Ba VCMONHNTENbHbIX MEXaHM13Ma TaK, UTo
OHU paboTaloT NapanienbHo, C OfHUM
ynpasnasowWwmm curdanom. Ecnu HacTpoeHa
odyHKkuma NMOCITEAOBATEJIBHO, To
UCMONTHUTENbHBIN MeXaHU3M pearupyeT Ha
YNpaBAsAOWMNIi CUTHAM «CINT»

(cm.0(2) - 5(6) B/ 6(6) - 10 B).

NMPUMEYAHUE:
JlanHas cxema pabomaem e KoMOUHAYUU C

nepexstoyamesiem N@ 5:
0(2)-5(6)B/6(6)-108B.

0(2) - 5(6) B/6(6) - 10 B IFN

NMPUMEYAHUE:

[JaHHasn GyHKLMA UMeET MeCTO NNLLb B
CIlyyae, eciv HaCTPOeH nepeksioyaTesb N
4:---/

nocnegosaTesibHo. VICNONHUTENbHbIN
MeXaHN3M MOXET ObITb HACTPOEH Ha
Criepyowmnin AnanasoH ynpasisiowero
curHana:

2-6B(2-10B)

0- 5B (nepekntoyatenb N2 2: 0 - 10 B)

4 -12 MA (nepekntoyatenb N2 2: 2 - 10 B)
0- 10 MA (nepekntoyatenb N2 2: 0 - 10 B)

mnn

6 - 10 B (nepekntoyatenb N2 2: 2 - 10 B)
5-10 B (nepekntoyatens N2 2: 0 - 10 B)
12 - 20 mA (nepekntoyatenb N2 2: 2 - 10 B)
10 - 20 MA (nepeknioyatenb N 2: 0 - 10 B).

AHanorosbiii / UMNybCHbIA [ 9 |
NcnonHuTenbHbIN MexaHu3m

MOXeT paboTaTb Kak MMNYNbCHbIN
NCMONHUTENbHbIV MeXaH/3M Mpu yCIoBuK,
yTO BbI6PaHa UMMyNbCHanA GyHKUKMA.

JneKkTponuTaHue nogaeTca Ha Bxogbl SN
1 SP. Ha Bxoabl 1 u 3 nogaeTca curHan
24 B nepeMeHHOro Toka Ana nogbemMa

1 ONYCKaHWA LUTOKA UCMONHUTENIbHOTO
MexaHu3ma. BoixogHow curHan X
nokasblBaeT TeKyLlee NonoxKeHune.

NMPUMEYAHUE:

B cniyyae, ecnu 8eibparHa umnynecHas
hYHKUUA, UCNOSTHUMeE TbHbIU MeXaHu3m

He pedaupyem HU Ha KAKOU aHA10208bil
ynpasnsouuli cueHan Ha exooe Y.
UcnonHumenoHbll MexaHu3m nooOHUMaem
U onyckaem wmok moJibKo 8 cJiy4yae, ecsiu
3/1leKmponumaHue noddaemcs Ha 8xo0 1
unu 3.

Reset (C6poc) 10

Mocne nogaun Toka Ha NCMONMHUTENbHbIN
MEXaHM3M MOCNeJHNIN HauMHaeT
npouecc aBTonoacTporiku. 06

3TOM CBUAETENbCTBYET MUTaHNe
CBETOAMOA, KOTOPOE NPOJoIKAeTCA 10
OKOHYaHUA NpoLiecca aBTONoACTPOWKN.
MpogomxkntenbHOCTb NpoLecca

06bIYHO COCTABNAET HECKONIbKO MUHYT,

B 3aBMICUMOCTU OT NepemMeLleHus

wToka. BennmumHa xofa knanaHa

noc/ne OKOHYaHWs aBTOMOACTPOKM
perncTpupyeTcs B 3anoMuHaLLemM
ycTporicTae. [lpouecc aBTONOACTPONKM
BO306OHOBNAETCA HaXKaTMEM Ha KHOTKY
cobpoca «RESET» (nepekntouatens N2 9).
Mpwu cbpoce Hanps>KeHUA NUTAHNA

WSV NpU ero nageHun 6onee yem Ha

80 % B TeueHue 6onee 0,1 ¢, TekyLyee
MoMoXeHwre KnanaHa permcTprupyeTcs

B 3aMOMVIHaKOLEeM yCTponcTBe. Takum
06pa3om, BcA MHGOpMaLUsi COXPaHAETCA B
3aMoMMHaLLEeM YCTPONCTBE, B TOM Uncie
B C/lyyanx cO0s HaNpsXXeHWA NUTaHNA.

QOyHKUNOHanNbHbIN TECT

CBeTOBOW AMOA HapAay C MHAUKaumen
3a[eNCTBOBaHMA NPUBOAA NPON3BOAUT
TaK»e NHANKaLKio paboyero COCTOAHNUS 1
BO3MO>KHbIX OLIVOOK.
MocToAHHOe cBeYeHne
- 06bIYHOE paboyee cocToAHME
3KCyaTauum
OTcyTCTBME CBEYEHUA
- BbIK/TIOUYEHIE, HAaNpPsi>KeHne
OTKJIIOYEHO.
MpepbiBrcToe cBeyeHune (1 Ty):
- pPeXrM aBTOMOACTPONKM
MpepbiBrCcTOE CBeYeHMe (3 Tu):
- 3N1eKTPONMTaHVeE CITIMLLKOM Maso
- HeloCcTaTo4YHasA Be/IMUYNHA BPEMEHN
xopAa KnanaHa (<20 )
- HEBO3MOXHOCTb BXOfa B UCXO[HOE
nosioXeHue.
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Danfoss can accept no responsibility for possible errors in catalogues, brochures and other printed material. Danfoss reserves the right to alter its products without notice. This also applies to
products already on order provided that such alterations can be made without subsequential changes being necessary in specifications already agreed.
All trademarks in this material are property of the respective companies. Danfoss and the Danfoss logotype are trademarks of Danfoss A/S. All rights reserved.

Danfoss patager sig intet ansvar for mulige fejl i kataloger, brochurer og andet trykt materiale. Danfoss forbeholder sig ret til uden forudgaende varsel at foretage @ndringer i sine produkter, herunder i
produkter, som allerede er i ordre, séfremt dette kan ske uden at endre allerede aftalte specifikationer.
Alle varemaerker i dette materiale tilhgrer de respektive virksomheder. Danfoss og Danfoss-logoet er varemaerker tilhgrende Danfoss A/S. Alle rettigheder forbeholdes.

Die in Katalogen, Prospekten und anderen schriftlichen Unterlagen, wie z.B. Zeichnungen und Vorschldgen enthaltenen Angaben und technischen Daten sind vom Kiufer vor Ubernahme und
Anwendung zu priifen. Der Kaufer kann aus diesen Unterlagen und zusatzlichen Diensten keinerlei Anspriiche gegeniiber Danfoss oder Danfoss-Mitarbeitern ableiten, es sei denn, dass diese vorsatzlich
oder grob fahrlassig gehandelt haben. Danfoss behalt sich das Recht vor, ohne vorherige Bekanntmachung im Rahmen des Angemessenen und Zumutbaren Anderungen an ihren Produkten - auch an
bereits in Auftrag genommenen - vorzunehmen. Alle in dieser Publikation enthaltenen Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen Firmen. Danfoss und das Danfoss-Logo sind Warenzeichen der
Danfoss A/S.

Danfoss n‘assume aucune responsabilité quant aux erreurs qui se seraient glissées dans les catalogues, brochures ou autres documentations écrites. Dans un souci constant d’amélioration, Danfoss se
réserve le droit d'apporter sans préavis toutes modifications a ses produits, y compris ceux se trouvant déja en commande, sous réserve, toutefois, que ces modifications n'affectent pas les
caractéristiques déja arrétées en accord avec le client. Toutes les marques de fabrique de cette documentation sont la propriété des sociétés correspondantes.

Danfoss et le logotype Danfoss sont des marques de fabrique de Danfoss A/S. Tous droits réservés.

Danfoss no acepta ninguna responsabilidad por posibles errores que pudieran aparecer en sus catalogos, folletos o cualquier otro material impreso, reservandose el derecho de alterar sus productos sin
previo aviso, incluyéndose los que estén bajo pedido, si estas modificaciones no afectan las caracteristicas convenidas con el cliente. Todas las marcas comerciales de este material son propiedad de las
respectivas compafiias. Danfoss y el logotipo Danfoss son marcas comerciales de Danfoss A/S. Reservados todos los derechos.

Danfoss tar ej pa sig ndgot ansvar for eventuella fel i kataloger, broschyrer eller annat tryckt material. Danfoss forbehaller sig ratt till (konstruktions) andringar av sina produkter utan féregdende avisering.
Det samma galler produkter upptagna pé innestdende order under férutséttning att redan avtalade specifikationer ej dndras.
Alla varumarken i det har materialet tillhor respektive féretag. Danfoss och Danfoss logotyp dr varumarken som tillhér Danfoss A/S. Med ensamrétt.

Danfoss kan niet verantwoordelijk worden gesteld voor mogelijke fouten in catalogi, handboeken en andere documentatie. Danfoss behoudt zich het recht voor zonder voorafgaande kennisgeving haar
produkten te wijzigen. Dit geldt eveneens voor reeds bestelde produkten, mits zulke wijzigingen aangebracht kunnen worden zonder dat veranderingen in reeds overeengekomen specificaties
noodzakelijk zijn. Alle in deze publicatie genoemde handelsmerken zijn eigendom van de respectievelijke bedrijven.

Danfoss en het Danfoss-logo zijn handelsmerken van Danfoss A/S. Alle rechten voorbehouden.

Danfoss ei vastaa luetteloissa, esitteissa tai muissa painotuotteissa mahdollisesti esiintyvista virheista. Danfoss pidattaa itselleen oikeuden tehda ennalta iimoittamatta tuotteisiinsa muutoksia,
myds jo tilattuihin, mikali tAma voi tapahtua muuttamatta jo sovittuja suoritusarvoja. Kaikki tdssa materiaalissa esiintyvat tavaramerkit ovat asianomaisten yritysten omaisuutta. Danfoss ja
Danfoss-logo ovat Danfoss A/S:n tavaramerkkeja. Kaikki oikeudet pidatetaan.

Danfoss nie ponosi odpowiedzialno$ci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie bez
wczedniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale s wtasnoscig odpowiednich spotek. Danfoss, logotyp Danfoss sa
znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.

Ddupma "[laHocc” He 6epET Ha cebA HUKaKoN OTBETCTBEHHOCTM 3a BO3MOXHbIE OMeYaTku B Kartanorax, 6poLuopax 1 apyrux Buaax neyatHoro marepuana. dvpma "[JaHcoce” octasnaet
3aCo60M NPaBO Ha M3MEHEHWA CBOUX NPOAYKTOB 6e3 NpeABapUTENbHOro U3BELLEHUA. OTO OTHOCUTCA TakKXKe K Y€ 3aKasaHHbIM NPOAYKTaM Npu YCNoBWM, YTO TaKe 3MEHEHWA He NOBNEeKyT
nocneaytoLLnMx KOPPEKTUPOBOK YK COrnacoBaHHbIX creumukaumin. Bce Toproeble Mapku B 3TOM Matepuarne ABNAIOTCA COBCTBEHHOCTbLIO COOTBETCTBYIOWMX KOMaHMIA. " laHdocce”, norotvn
”NaHdocc” ABNAOTCA TOProBbIMM Mapkamy koMmnaHuy ”faHgocc A/O”. Bece npaBa 3alumileHbl.

Danfoss SWE B, FMURKBERIANTEEEAOHRTAEMRIE. Danfoss REBARFLBMMER”RAORF., ZREIEBTFEITWEERH TS HECRAEMENKY,
ARSI B RIARI N R A T 2 M7=, Danfoss & Danfoss KI#RiC 9 Danfoss A/S ZEME R, £4UFH.
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